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G6 Flerkanaligt Kranvégningsinstrument

1 Inledning

Den har manualen ar ett tillagg till den tekniska handboken foér G6 Flerkanaligt
Kranvagningsinstrument. Den beskriver instrumentets EtherNet/IP kommunikation
(option).

For information férutom EtherNet/IP hanvisas till den tekniska handboken.

Den aktuella programversionen for G6 instrumentet innehaller en programoption for
EtherNet/IP. Optionen aktiveras med en kod som ar specifik féor den CPU-modul som
anvands i instrument. CPU-modulens serienummer maste anges vid bestallning.
Optionskod kan bestéllas fran leverantéren och skall skrivas in i menyn Programoptioner
i Uppsattningsparametrar under instrumentets Huvudmeny.

Denna manual ar inriktad pa den praktiska anvandningen av EtherNet/IP och
informationen som behdvs under igangkérning av kommunikationen ar placerad forst.

EtherNet/IP ar avsett for processdata (vikt, status etc.). Konfigurering av instrumentet
gors pa frontpanelen eller genom att anvanda en web-lasare ansluten till instrumentet.
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2 Att anvanda EtherNet/IP

EtherNet/IP-granssnittet for G6 instrument later anvandaren lasa och skriva data till
instrumentet pa flera olika satt som gor det magjligt att anpassa till den aktuella
applikationen. Detta kapitel ger vagledning hur granssnittet anvandes pa basta satt.

1. Skriv in EtherNet/IP optionskod. Notera att den ar knuten till CPU-modulens S/N.
Detta ar den enda atgard som behdvs i G6 for att aktivera EtherNet/IP. Alla andra
installningar goérs i PLCn.

Stall in IP-adressen for instrumentet och anslut till natverket.

Installera EDS-filen for G6 kraninstrumentet i PLC-programmets
utvecklingssystem. Filnamnet ar "BLHNobel G6_C EIP_V1.1.eds”
(artikelnummer 200798). Skapa ett G6_Crane instrument i PLC-projektet och val]
nédvandiga anslutningar i egenskapsfonstret for den nya modulen. Se exemplet
nedan.

4. Bestam hur manga vagar (kanaler) som anvands i instrumentet. Valj en av
anslutning 1 till anslutning 4. Endast en kan valjas. Dessa anslutningar
(connections) innehaller bade in- och utdata. Se kapitel 3, 'Anslutningar’ for mer
information.

5. Bestam om det behdvs nagon extra information. Valj en eller flera av anslutning 5
till anslutning 17. Dessa anslutningar innehéller endast indata (fran instrumentet
till PLC). Se kapitel 3, ’Anslutningar’ fér mer information.

6. Klart.
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Nedan finns bilder fran ett PLC utvecklingssystem vid konfigurering av ett G6
kraninstrument.

Exemplet visar en kran med fyra kanaler/vagar. Tva kanaler i Huvudlyftet och tva vagar
for tillaggslyft.

Anslutningar for Modulen i PLC:n:
e Anslutning 3: Vagar 1-4. Anvands for att lasa viktdata fran enskilda kanaler i

Huvudlyftet och tillaggslyften, och aven kunna skicka kommandon till G6
instrumentet.

¢ Anslutning 14: Fullasttimmar. Anvands for lasa Fullasttimmar i minuter for
Huvudlyft och tillaggslyften.

e Anslutning 17: Kranvikter. For att Iasa viktdata fran Huvudlyftet, Sida A, Sida B
och Sida A-Sida B och Summa alla kanaler.

| exemplet ar IP-adressen for G6 instrumentet 192.168.99.2 och Module Name
WT_1001.

Select Module Type

Catalog  Module Discovery Favorites

|951 Clear Filters
Catalog Number Description Vendor Category
G6_Crane G6 Modular Instrument Vishay Mobel AB Generic Device (keyable)
G6_Weighing G6 Modular Instrument Vishay MNobel AB Generic Device (keyable)

Select Module Type dialogfénster. Vélj G6_Crane

B New Module *
- General’ General
i Connection”
= Moduleciréo’ Type: G6_Crane G6& Modular Instrument
i~ Intemet Protocol”
i... Port Corfiguration” Vendor: Vishay Mobel AB
Parent: EIP_Module
Name: WT_1001 |  Ethemet Address
PR (O) Private Networl: 152.168.1. =
(®) IP Address: P02 6By 99 i
(O Host Name:
Module Definition
Revision: 2.001
Electronic Keying: Compatible Module
Connections Scalel1-4
FullLoadHours
CraneWeights
Status: Creating oK Cancel Help

New Module General dialogfénster
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B Module Definitic X
Revision: |2 v :
Blectronic Keying: :Cnmpatible Module i
Connections:
Name Tag Suffix L
Input: WT_1001:11
Scale1-4 1
Output: WT_1001:01
Input: WT_1001:12
FullLoadHours 2
Output: <nones
Input: WT_1001:13
CraneWeightz 3
Output: <nones W
0] Cancel Help

Module Definition dialogfénster

B New Module
Connection
Reguested Packet Interval (RPI) | Connection over 2
Name (ms) EtherNetP Input Trigger
Scalel-4 100.0 -2/ 10.0 - 5559.9 Unicast |s|| Cyclic e
FullLoadHours 100.0 +1[10.0 - 9999.9 Unicast |5 || Cyclic |ae]
CraneWeights 100.0 +{[10.0 - 99599.9 Unicast |se || Cyclic |ae]
[ tnhibit Module
[CMajor Fault On Controller If Connection Fails While in Run Mode
Module Fault
Status: Creating Cancel [ Help

New Module Connection dialogfénster
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Nedan visas "Controller Tags” med namn i klartext och data i korrekt format. Namn och

format hamtas automatisk fran EDS-filen.

Name ==| o | Value € | Force M+ | Style Data Type
[F-WT_1001:11 i £t _045B:G...
[=]-WT_1001:01 Fiz s Focal _M9BG...
F_i-'_'f-WT_mD'I 01.Command ] Decimal INT
+-WT_1001:01.ParameterNo ] Decimal  |INT
SWT_1001:01. ParameterValue 0.0 Foat REAL
[+-WT_1001:12 e e _[M9B:G...
[F-WT_1001:13 P LHL _M9B:G...
Output Controller Tags
Name ==| e | Value # | Force M* | Style Data Type
[=-WT_1001:11 Fmmil T _M9B:G...
! “WT_1007:11 ConnectionFaulted ] Decimal BOOL
+ WT_1001:11 Instrument Emor 0 Decimal INT
[+ WT_1001:11 Instrument Status 10 Decimal  [SINT
H-WT_1 001:11 Instrument State 3 Decimal  |SINT
+ WT_1001:11 CommandAck 0 Decimal INT
[+ -WT_1001:11.Command Emar 0 Decimal INT
[+ WT_1001:11.Levels Tto 165t atus 0 Decimal  |INT
i';i';}-WT_1 0071:11 Levels1 o325tatus 1] Decimal INT
{_—“@_—}-WT_'I 001:11 NotUsedData1l ] Decimal INT
+ WT_1001:11 NotUsedData11 0 Decimal INT
[+ WT_1001:11 Scale1EmorCode i Decimal INT
[+ WT_1001:11 Scale15tatus ad Decimal INT
~WT_1001:11 Scale1GrossWeight LT Float REAL
—WT_1001:11.5cale1MetWeight 26.0 Foat REAL
[+ WT_1001:1 .5cale2EmorCode 0 Decimal  |INT
i';i';}-WT_1 0071:11 Scaledstatus 1] Decimal INT
“WT_10071:11 Scale 2GrossWeight 150.2 Hoat REAL
~WT_1001:11 Scale2MetWeight 24.9 Foat REAL
[+ WT_1001:11 Scale3EmorCode i Decimal INT
[+ WT_1001:11 ScaledStatus 32 Decimal INT
~WT_1001:11 Scale3GrossWeight 100, 200005 Float REAL
—WT_1001:11 Scale3MetWeight 0.0 Foat REAL
[+ WT_1001:1 .5caledEmorCode 0 Decimal  |INT
i';i';}-WT_1 0071:11 Scaled5tatus 1] Decimal INT
“WT_1001:11 ScaledGrossWeight 200.2 Hoat REAL
—WT_1001:11 ScaledMetWeight -20.0 Foat REAL

Input Controller Tags vag 1-4
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MName ==& | Value € | Force M | Style Data Type ||
F-WT_1001:11 — [...1 _045B4G...
- WT_1001:01 Bl Bl _48BG...
—-WT_1001:12 ey ] _48BG...
- WT_1001:12 ConnectionFaulted a Decimal  |BOOL
—WT_1001:12 FullLoadHours Main Haist 62.0 Float REAL
i—WT_T[m |12 FullLoadHoursCh1 0.0 Float REAL
—WT_1001:12. FullLoadHoursCh2 0.0 Float REAL
Q—WT_1[H]'I 12 FullLoadHoursCh3 00 Float REAL
—WT_1001:12 FullLoadHoursChd 0.0 Float REAL
|—WT_1001:12.Full LoadHoursCh5 8/ Float REAL
—WT_1001:12. Full LoadHoursCh 0.0 Float REAL
—WT_1001:12 Full LoadHoursCh7 G.0 Float REAL
—WT_1001:12 FullLoadHoursCh8 0.0 Float REAL
i—WT_T[m |12 RopeWeight 0.0 Float REAL
—WT_1001:12 RopeCount 0.0 Float REAL
Input Controller Tags Fullasttimmar
Name =g & | Value & | Force M € | Style Data Type
[H-WT_1001:11 g ] _049BG...
[-F-WT_1001:01 E ! 155 _049BG. ..
[F-WT_10071:12 it S _0498G...
[=-WT_1001:13 2k ] _049BG. ..
! -WT_1001:13.ConnectionFaulted ] Decimal BOOL
I+ WT_1001:13.MainHoist EmorCode ] Decimal INT
I+ WT_1001:13. MainHoist Status ] Decimal  |INT
—WT_1001:13 MainHoistGross Weight 500.5 Float REAL
~WT_1001:13.MainHoist MetWeight 50.49 Float REAL
[+ WT_1001:13.5ideA_EmorCode 1] Decimal INT
I WT_1001:13.SideA_Status ] Decimal  |INT
~WT_1001:13 Sidef_GrossWeight 350.2 Float REAL
-WT_1001:13 5idef_MNetWeight 26.0 Float REAL
[+ WT_1001:13.5ideB_EmorCode a Decimal INT
[+ -WT_1001:13.5ideB_Status ] Decimal  |INT
~WT_1001:13.5ideB_GrossWeight 150.2 Float REAL
~WT_1001:13.5ideB_MNetWeight 24.49 Float REAL
[+ WT_1001:13.5ideA_B_EmorCode 1] Decimal INT
+WT_1001:13.5ideA_B_Status ] Decimal INT
-WT_1001:13 S5idef_B_Gross\Weight 200.0 Float REAL
-WT_1001:13.5idef_B_MNetWeight 1.3 Float REAL
[+ WT_1001:13. 5umAlIChEmorCode ] Decimal INT
[+ WT_10071:13. SumAliCh Status ] Decimal  |INT
~WT_1001:13. SumAlIChGrossWeight 800. Float REAL
~WT_1001:13. SumAlIChMNetWeight 30.9 Float REAL
+-WT_1001:13.Data_4021 ] Decimal INT
[+ WT_1001:13.Data_4022 a Decimal ~ |INT
Bt e = —

Input Controller Tags K_ra;‘rvikter
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3 Anslutningar

G6 Flerkanaligt Kranvégningsinstrument

3.1 Oversikt
Nr | Indata Storlek | Utdata Storlek | Namn Default RPI
Assembly | (byte) |Assembly | (byte)
1 101 40 100 8 Vagar 1 - 2. 100
2 |102 64 100 8 Vagar 1 - 4. 100
3 |103 88 100 8 Vagar 1 - 6. 100
4 |104 112 100 8 Vagar 1 - 8. 100
5 |105 38 198 0 Analog ut, dig I/O status, klocka 1000
6 |106 32 198 0 Manuell Tara for vagar 1 — 8 1000
7 |107 128 198 0 Niva 1 — 32 varden 1000
8 | 108 64 198 0 Ej anvand anslutning 08 1000
9 |109 64 198 0 Ej anvand anslutning 09 1000
10]110 64 198 0 Ej anvand anslutning 10 1000
111111 64 198 0 Ej anvand anslutning 11 1000
121112 48 198 0 Ej anvand anslutning 12 100
131113 48 198 0 Insignal (mV/V) vagar 1 - 8 100
141114 80 198 0 Fullasttimmar 100
151115 40 198 0 Ej anvand anslutning 15 100
16]116 80 198 0 Ej anvand anslutning 16 100
17117 84 198 0 Kranvikter 100

Standard RPI (Requested Package Interval) ges i ms.
Anslutning 1 - 4 och 12 - 17 kan stéllas in mellan 10 ms och 20 s.
Anslutning 5 - 11 kan stéllas in mellan 100 ms och 20 s.

Undvik onddigt lag RPI, eftersom det kommer att sakta ner annan funktionalitet i
instrumentet.
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3.2 Anslutning 1 — 4, utdata

Utdata for anslutningar 1 till 4 bestar av assembly instans 100 (Konsumerande
instans). Utgangsdata ar 8 byte, enligt tabellen nedan. Minst signifikanta byte forst.

Byte Innehall Storlek
0-1 Kommando 2 byte
2-3 Parameter ID 2 byte
4-7 Data att skriva (flyttal) 4 byte

Byte 0 - 1: Kommando, anvands vid skrivning av data till instrumentet och for att
utfarda olika vagrelaterade kommandon som tarering, Nollstallning etc.

Observera att ett nytt kommando utférs nar innehallet i kommandoregistret andras. Om
samma kommando anvands mer an en gang skrivs lampligen 0 mellan resp.
kommando. Svaret pa ett givet kommando ges i "Kommandokvittens" och
"Kommandofel" i indata for anslutningen.

Se den tekniska handboken fér detaljerad information om kran- och vagfunktioner etc.

Byte 2 - 3: Anger nummer for vag (1 - 8) vars manuella tara skall skrivas. Instrumentet
bortser fran data i byte 2 och 3 férutom for kommando 220.

Byte 4 - 7: Vardet av tara som skall stallas in. Vardet i flyttalsformat. Instrumentet
bortser fran data i byte 4 till 7 férutom fér kommando 220.

Exempel

Tarera Huvudlyft:

Kommando = 90, Parameter ID = ingen betydelse, Data = ingen betydelse
Stall tara vag 7 till 65,4:

Kommando = 220, Parameter ID = 7, Data = 65,4

Fjarrstyrningsmod:

Kommando = 1, Parameter ID = ingen betydelse, data = ingen betydelse

Viktigt:
Data méste vara satt nar kommandot dverférs. Andra inte kommandot under en scan-
cykel och data under nasta eller liknande som kan ge felaktiga resultat.

10



G6 Flerkanaligt Kranvégningsinstrument

3.3 Anslutning 1 — 4, beskrivhing kommandon

Vagkommandon
Auto tara Nollstaller nettovikten eller till Fast tara
Nollstallning Nollstaller bruttovikten
Bruttomod Visa bruttovikt pa skarmen
Nettomod Visa nettovikt pa skarmen

Vagkommandon per vag

Kommando Vag1 |Vag2 (vag3 |Vag4 |Vag5 |Vagé6é (Vag7 |Vags$

Auto tara 10 20 30 40 50 60 70 80

Nollstallning 11 21 31 41 51 61 71 81

Bruttomod 12 22 32 42 52 62 72 82

Nettomod 13 23 33 43 53 63 73 83

Diverse Kommandon:

Kmd |Handelse som Beskrivning

startas i instrument

0 Ingen atgard

1 Starta driften Nar instrumentet ar i "Vanta pa starttillstand", kan
detta kommando anvandas for att starta
instrumentet.

2 Starta Fjarrstyrningsmod Detta kommando inaktiverar knapparna pa
instrumentet. Detta innebar att en extern dator
styr instrumentet eller att instrumentet styrs med
hjalp av digitala ingangar.

3 Avsluta Fjarrstyrningsmod Detta kommando aktiverar knapparna pa

instrumentet.

90 Huvudlyft: Autotarering

Autotarerar alla kanaler som ingar i huvudlyftet
separat.

"Fullasttimmar” for Huvudlyft

210 | Starta "Drifttid 1” Samma som aktiv Ingang 11.
211 Stoppa "Drifttid 1” Samma som inaktiv Ingang 11.
212 | Starta "Drifttid 2” Samma som aktiv Ingang 12.
213 | Stoppa "Drifttid 2” Samma som inaktiv Ingang 12.
214 | Starta "Drifttid 3” Samma som aktiv Ingang 13.
215 | Stoppa "Drifttid 3” Samma som inaktiv Ingang 13.
216 | Starta berakning av Samma som aktiv Ingang 14.

OBS:
Kommandot fungerar endast om parametern
"Ingang 14 anv.” ar installd pa "FLT Ber.styrning”.

11
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"Fullasttimmar” for kanal 5

Kmd |Handelse som Beskrivning
startas i instrument
217 | Stoppa berakning av Samma som inaktiv Ingang 14.
"Fullasttimmar” for Huvudlyft | OBS:
Kommandot fungerar endast om parametern
"Ingang 14 anv.” ar installd pa "FLT Ber.styrning”.
220 | Satt manuell tara Parameter ID = Vagnummer (1 — 8).
Data att skriva = Onskad manuell tara.
224 | Starta berakning av Samma som aktiv ingang "Berakna
"Fullasttimmar” for kanal 1 Fullasttimmar” for kanal 1.
Startar aven Dirrifttid for kanal 1, aven om
parameter "1:Fullasttimmar” ar Fran.
225 | Stoppa berakning av Samma som inaktiv ingang "Berakna
"Fullasttimmar” fér kanal 1 Fullasttimmar” fér kanal 1.
Stoppar aven Drifttid for kanal 1.
226 | Starta berakning av Samma som aktiv ingang "Berakna
"Fullasttimmar” for kanal 2 Fullasttimmar” for kanal 2.
Startar aven Drifttid for kanal 2, ven om
parameter "2:Fullasttimmar” ar Fran.
227 | Stoppa berakning av Samma som inaktiv ingang "Berakna
"Fullasttimmar” for kanal 2 Fullasttimmar” fér kanal 2.
Stoppar aven Drifttid for kanal 2.
228 | Starta berakning av Samma som aktiv ingang "Berakna
"Fullasttimmar” for kanal 3 Fullasttimmar” for kanal 3.
Startar aven Drifttid for kanal 3, dven om
parameter "3:Fullasttimmar” ar Fran.
229 | Stoppa berakning av Samma som inaktiv ingang "Berakna
"Fullasttimmar” for kanal 3 Fullasttimmar” fér kanal 3.
Stoppar aven Drrifttid for kanal 3.
230 | Starta berakning av Samma som aktiv ingang "Berakna
"Fullasttimmar” for kanal 4 Fullasttimmar” fér kanal 4.
Startar aven Drifttid for kanal 4, dven om
parameter "4:Fullasttimmar” ar Fran.
231 Stoppa berakning av Samma som inaktiv ingang "Berakna
"Fullasttimmar” for kanal 4 Fullasttimmar” for kanal 4.
Stoppar aven Drifttid for kanal 4.
232 | Starta berakning av Samma som aktiv ingang "Berakna
"Fullasttimmar” fér kanal 5 Fullasttimmar” fér kanal 5.
Startar aven Dirrifttid for kanal 5, aven om
parameter "5:Fullasttimmar” ar Fran.
233 | Stoppa berakning av Samma som inaktiv ingang "Berakna

Fullasttimmar” for kanal 5.
Stoppar aven Drrifttid for kanal 5.

12
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Kmd |Handelse som Beskrivning
startas i instrument
234 | Starta berédkning av Samma som aktiv ingang "Berakna
"Fullasttimmar” for kanal 6 Fullasttimmar” for kanal 6.
Startar aven Dirifttid for kanal 6, aven om
parameter "6:Fullasttimmar” ar Fran.
235 | Stoppa berakning av Samma som inaktiv ingang "Berakna
"Fullasttimmar” for kanal 6 Fullasttimmar” for kanal 6.
Stoppar aven Drrifttid fér kanal 6.
236 | Starta berakning av Samma som aktiv ingang "Berakna
"Fullasttimmar” for kanal 7 Fullasttimmar” for kanal 7.
Startar aven Drrifttid for kanal 7, aven om
parameter "7:Fullasttimmar” ar Fran.
237 | Stoppa berakning av Samma som inaktiv ingang "Berakna
"Fullasttimmar” for kanal 7 Fullasttimmar” for kanal 7.
Stoppar aven Drrifttid fér kanal 7.
238 | Starta berakning av Samma som aktiv ingang "Berakna
"Fullasttimmar” for kanal 8 Fullasttimmar” fér kanal 8.
Startar aven Drrifttid for kanal 8, aven om
parameter "8:Fullasttimmar” ar Fran.
239 | Stoppa berakning av Samma som inaktiv ingang "Berakna
"Fullasttimmar” for kanal 8 Fullasttimmar” for kanal 8.
Stoppar aven Drifttid for kanal 8.
241 | Aterstall "Serviceinformation” | Anvands for att spara och aterstélla all insamlad
serviceinformation.
242 | Starta Startar Medelvardesberakningen.
"Medelvardesberakning”
243 | Stoppa Stoppar Medelvardesberakningen.
"Medelvardesberakning”
244 | Spara "Serviceinformation” Anvands for att spara all insamlad
serviceinformation till en fil i filsystemets mapp
"Servicelnfo”.
252 | Nollstall programstartbit i Parameter ID = ingen betydelse.

instrumentstatus registret.

Inga data att skriva.

13
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3.4 Anslutning 1, indata

Indata for anslutning 1 bestar av assembly instans 101 (Producerande instans).
Anslutning 1 indata bestar av 40 byte enligt beskrivningen i tabellen nedan. Denna
instans innehaller brutto- och nettovikter for vag 1 och 2. Minst signifikanta byte forst.

Byte Innehall Storlek
0-1 Instrumentfel 2 byte

2 Instrumentstatus 1 byte

3 Instrumentlage 1 byte
4-5 Kommandokvittens 2 byte

6-7 Kommandofel 2 byte

8-9 Niva 1 — 16, status 2 byte

10 — 11 | Niva 17 — 32, status 2 byte

12 — 13 | Anvands ej 2 byte

14 — 15 | Anvands ej 2 byte

16 — 17 | Felkod 2 byte

18 — 19 | Status 2byte | §
20 — 23 | Bruttovikt 4 byte (S\
24 — 27 | Nettovikt 4 byte

28 — 29 | Felkod 2 byte

30 — 31 | Status 2byte | S
32 — 35 | Bruttovikt 4 byte ﬁ
36 — 39 | Nettovikt 4 byte

14



3.5 Anslutning 2, indata

Indata for anslutning 2 bestar av assembly instans 102 (Producerande instans).
Anslutning 1 indata bestar av 64 byte enligt beskrivningen i tabellen nedan. Denna
instans innehaller brutto- och nettovikter for vag 1 till 4. Minst signifikanta byte forst.

G6 Flerkanaligt Kranvégningsinstrument

Bytes |Innehall Size

0-1 Instrumentfel 2 byte

2 Instrumentstatus 1 byte

3 Instrumentlage 1 byte
4-5 Kommandokvittens 2 byte

6-7 Kommandofel 2 byte

8-9 Niva 1 — 16, status 2 byte

10 — 11 | Niva 17 — 32, status 2 byte

12 — 13 | Anvands ej 2 byte

14 — 15 | Anvands ej 2 byte

16 — 17 | Felkod 2 byte

18 — 19 | Status 2byte | §
20 — 23 | Bruttovikt 4 byte LS\
24 — 27 | Nettovikt 4 byte

28 — 29 | Felkod 2 byte

30 — 31 | Status 2byte | S
32 — 35 | Bruttovikt 4 byte (E,
36 — 39 | Nettovikt 4 byte

40 — 41 | Felkod 2 byte

42 — 43 | Status 2byte | §
44 — 47 | Bruttovikt 4 byte Lc.io
48 — 51 | Nettovikt 4 byte

52 — 53 | Felkod 2 byte

54 — 55 | Status 2byte | §
56 — 59 | Bruttovikt 4 byte Li
60 — 63 | Nettovikt 4 byte

15
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3.6 Anslutning 3, indata

Indata for anslutning 3 bestar av assembly instans 103 (Producerande instans).
Anslutning 3 indata bestar av 88 byte enligt beskrivningen i tabellen nedan. Denna
instans innehaller brutto- och nettovikter for vag 1 till 6. Minst signifikanta byte forst.

Bytes |Innehall Storlek
0-1 Instrumentfel 2 byte

2 Instrumentstatus 1 byte

3 Instrumentlage 1 byte

4-5 Kommandokvittens 2 byte

6-7 Kommandofel 2 byte

8-9 Niva 1 — 16, status 2 byte

10 — 11 | Niva 17 — 32, status 2 byte

12 — 13 | Anvands egj 2 byte

14 — 15 | Anvands egj 2 byte

16 — 17 | Felkod 2 byte

18 — 19 | Status 2byte | §
20 — 23 | Bruttovikt 4 byte LS\
24 — 27 | Nettovikt 4 byte

28 — 29 | Felkod 2 byte

30 — 31 | Status 2byte | §
32 — 35 | Bruttovikt 4 byte (E)
36 — 39 | Nettovikt 4 byte

40 — 41 | Felkod 2 byte

42 — 43 | Status 2 byte S
44 — 47 | Bruttovikt 4 byte (2:
48 — 51 | Nettovikt 4 byte

52 — 53 | Felkod 2 byte

54 — 55 | Status 2byte | §
56 — 59 | Bruttovikt 4 byte Li
60 — 63 | Nettovikt 4 byte

64 — 65 | Felkod 2 byte

66 — 67 | Status 2 byte S
68 — 71 | Bruttovikt 4 byte (c(.:n
72 — 75 | Nettovikt 4 byte

76 — 77 | Felkod 2 byte

78 — 79 | Status 2byte | §
80 — 83 | Bruttovikt 4 byte L?»
84 — 87 | Nettovikt 4 byte

16



3.7 Anslutning 4, indata

Indata for anslutning 4 bestar av assembly instans 104 (Producerande instans).
Anslutning 4 indata bestar av 112 byte enligt beskrivningen i tabellen nedan. Denna
instans innehaller brutto- och nettovikter for vag 1 till 8. Minst signifikanta byte forst.

G6 Flerkanaligt Kranvégningsinstrument

Tabellen fortsétter i héger kolumn

Byte Innehall Storlek Byte Innehall Storlek
0-1 Instrumentfel 2 byte 64 — 65 Felkod 2 byte

2 Instrumentstatus 1 byte 66 — 67 Status 2byte | S
3 Instrumentlage 1 byte 68 — 71 Bruttovikt 4 byte cg
4-5 Kommandokvittens 2 byte 72-75 Nettovikt 4 byte

6-7 Kommandofel 2 byte 76-77 Felkod 2 byte

8-9 Niva 1 — 16, status 2 byte 78 -79 Status 2byte | 5
10 — 11 | Niva 17 — 32, status 2 byte 80 - 83 Bruttovikt 4 byte (gv
12 — 13 | Anvands ej 2 byte 84 — 87 Nettovikt 4 byte

14 — 15 | Anvands ej 2 byte 88 — 89 Felkod 2 byte

16 — 17 | Felkod 2 byte 90 - 91 Status 2byte | 5
18 — 19 | Status 2byte | S 92 -95 Bruttovikt 4 byte (31
20 — 23 | Bruttovikt 4 byte 2 96 — 99 Nettovikt 4 byte

24 — 27 | Nettovikt 4 byte 100 — 101 | Felkod 2 byte

28 — 29 | Felkod 2 byte 102 — 103 | Status 2byte | S
30 — 31 | Status 2byte | S 104 — 107 | Bruttovikt 4 byte cgo
32 — 35 | Bruttovikt 4 byte fa 108 — 111 | Nettovikt 4 byte

36 — 39 | Nettovikt 4 byte

40 — 41 | Felkod 2 byte

42 — 43 | Status 2byte | 5

44 — 47 | Bruttovikt 4 byte (2:

48 — 51 | Nettovikt 4 byte

52 — 53 | Felkod 2 byte

54 — 55 | Status 2 byte Q<)°

56 — 59 | Bruttovikt 4 byte Li

60 — 63 | Nettovikt 4 byte
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3.8 Anslutning 1 — 4, instrumentinfo
Minst signifikanta byte forst.

Byte 0 och 1:
Instrumentfel (0 betyder inget fel). Se den tekniska handboken for mer information om
felkoder.
Byte 2:
Instrumentstatus
Bit Funktion Beskrivning
0 Fjarrstyrning 1=p4,0=av
1 Programreset Biten satts varje gang programmet startar, och den indikerar att flyktiga
data har forlorats. For att aterstalla denna bit via EtherNet/IP skall
kommando 252 anvandas.
2 Begransat med Det ar inte mojligt att spara nagra flera filer i instrumentet.
ledigt minne
(diskutrymme)
3 Lina ej nollstalld Lina ej nollstalld efter spanningstillslag.
4-7 Anvands inte
Byte 3:
Instrumentlage
Kod |Léage Beskrivning

00 Uppstart

Instrumentet startar upp efter reset eller spanningstillslag.

01 Vantar pa start Instrumentet vantar pa startkommando for att ga i drift.

02 Uppvarmning Parametern Uppvarmningstid ar installd pa ett annat varde an noll, och
instrumentet vantar pa att uppvarmningstiden skall ga ut.

03 Normal Det finns inga parameterfel i systemet.
OBS: Vid viktfel indikeras fortfarande normallage

04 Fel Ett fel har upptackts under uppstart av instrumentet.

05 Allvarligt fel

Ett fel har upptackts under uppstart av instrumentet. Det ar inte mgjligt att
ga till annat lage.

06 Spanningsbortfall

Ett spanningsbortfall har upptackts och instrumentet kommer att
uppratthalla kommunikation for en kort stund tills stromférsorjningens
reserver ar tomma (detta tar normalt bara nagra ms). Viktvarden skall
betraktas som ogiltigt.
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3.9 Anslutning 1 — 4, kommandokyvittens
Minst signifikanta byte forst.

Byte 4 och 5:
Komandokyvittens. Lika med kommandonumret om kommandot blev ratt utfort. Om
kommandot misslyckades blir vardet 240 (hex FO0).

Byte 6 och 7:
Kommandofel. Felkoden forklaras i kapitel 'Felsdkning - Felkoder "i den tekniska
manualen. Noll om kommandot ar ratt utfort.

3.10 Anslutning 1 — 4, nivastatus

En satt bit (= 1) anger att vikten ligger éver motsvarande niva.

Byte 8 och 9:
Visar status for nivaer 1-16.
Bit O till bit 7 i byte 8 ar status for niva 1 till niva 8.

Bit O till bit 7 i byte 9 ar status for niva 9 till niva 16.

Byte 10 och 11:

Visar status for nivaerna 17 - 32.

Bit O till bit 7 i byte 10 ar status pa niva 17 till niva 24.
Bit O till bit 7 i byte 11 ar status for niva 25 till niva 32.
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3.11 Anslutning 1 — 4 Vagdata
Felkod

Detta register innehaller felkoden for en vag. Normalt skall detta register innehéalla 0’
vilket betyder inga fel. Felkoderna O till 255 ar giltiga i detta register. Se den tekniska
handboken for mer information om felkoder.

Felkoden bestar av 2 byte data. Vag 1 ar byte 16 och 17, vag 2 ar byte 28 och 29 etc.
Minst signifikanta byte forst.

Vagstatus
Status for vag (1 — 8). Bitar satta till 1 har foljande betydelse:

Status bestar av 2 byte data. Vag 1 ar byte 18 och 19, vag 2 ar byte 30 och 31 etc.
Minst signifikanta byte forst.

Bit nr. | Funktion Kommentar

0 Anvands ej

1 Anvands ej

2 Anvands ej

3 God nolla (visad vikt)

4 God nolla Brutto

5 God nolla Netto

6 Nettolage '1' = Nettoldge ‘0' = Bruttolage

7 Ostabil vikt

8 Linkompensering Linkompensering aktiverad for Huvudlyftet.

9 Ersattningskanal Kanalen anvander en Ersattningskanal fér berdkning
av kranvikter.

10 Medelvardesberakning Medelvardesberakning ar aktiv.

11 Anvands inte

12 Nettovikt > 6 siffror Nettoviktvardet har dalig noggrannhet och skall
normalt inte anvandas.

13 Bruttovikt > 6 siffror Bruttoviktvardet har dalig noggrannhet och skall
normalt inte anvandas.

14 Anvands ej

15 Anvands ej

Brutto- och nettovikt

Brutto- och nettovikt ar endast giltiga nar felkoden ar lika med 0. Annan felkod indikerar
att vikten ar ogiltig.

Vikten bestar av 4 byte data i flyttalsformat. Vag 1 bruttovikt ar byte 20 till 23, vag 2
bruttovikt ar byte 32 till 35 etc. Minst signifikanta byte forst.
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3.12 Anslutning 5, indata

Indata for anslutning 5 bestar av assembly instans 105 (Producerande instans).
Anslutning 5 indata bestar av 38 byte enligt beskrivningen i tabellen nedan. Denna
instans innehaller data fran analogutgangar 1 till 4, status for digitala ingangar, status
for digitala utgangar och instrumentets tid och datum. Minst signifikanta byte forst.

Byte Innehall Storlek
0-3 Analogutgang 1 4 byte
4-7 Analogutgang 2 4 byte
8 -11 |Analogutgang 3 4 byte
12 — 15 | Analogutgang 4 4 byte
16 Status digitalingangar kortplats 1 |1 byte
17 Status digitalingangar kortplats 2 |1 byte
18 Status digitalingangar kortplats 3 |1 byte
19 Status digitalingangar kortplats 4 |1 byte
20 Status digitalingangar kortplats 5 |1 byte
21 Status digitalingangar kortplats 6 |1 byte
22 Status digitalutgangar kortplats 1 |1 byte
23 Status digitalutgéngar kortplats 2 |1 byte
24 Status digitalutgangar kortplats 3 |1 byte
25 Status digitalutgangar kortplats 4 |1 byte
26 Status digitalutgangar kortplats 5 |1 byte
27 Status digitalutgangar kortplats 6 |1 byte
28 — 29 | Klocka, ar 2 byte
30 — 31 | Klocka, manad 2 byte
32 — 33 | Klocka, dag 2 byte
34 — 35 | Klocka, timme 2 byte
36 — 37 | Klocka, minut 2 byte

Analogutgangarna innehaller de varden som sants till de analoga utgangarna i
flyttalsformat. Vardet kan representera ett stromvarde eller ett spanningsvarde
beroende pa konfiguration. OBS: Vardena ar avrundade till 3 decimaler.

En satt bit i en ingangs eller utgangsstatus att motsvarande ingang eller utgang
aktiverats. Antalet in- eller utgangar for en specifik plats beror pa typ av I/O-modul. Bit
0 motsvarar ingang/utgang 1, bit 1 ingang/utgang 2 osv.

Klockinformationen bestar av 2 byte heltalsdata per grupp (ar, manad osv.). Minst
signifikant byte forst.
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3.13 Anslutning 6, indata

Indata for anslutning 6 bestar av assembly instans 106 (Producerande instans).
Anslutning 6 indata bestar av 32 byte enligt beskrivningen i tabellen nedan. Denna
instans innehaller data fér manuell tara for vag 1 till 8 i flyttalsformat. Minst signifikanta
byte forst.

Byte |Innehall Storlek
0-3 Manuell tara vag 1 4 byte
4-7 Manuell tara vag 2 4 byte
8 -11 |Manuell tara vag 3 4 byte
12 — 15 | Manuell tara vag 4 4 byte
16 — 19 | Manuell tara vag 5 4 byte
20 — 23 | Manuell tara vag 6 4 byte
24 — 27 | Manuell tara vag 7 4 byte
28 — 31 | Manuell tara vag 8 4 byte

3.14 Anslutning 7, indata

Indata for anslutning 7 bestar av assembly instans 107 (Producerande instans).
Anslutning 7 indata bestar av 128 byte enligt beskrivningen i tabellen nedan. Denna
instans innehaller data for nivavarden 1 till 32 i flyttalsformat. Minst signifikanta byte
forst.

Byte Innehall Storlek Byte Innehall Storlek
0-3 Niva 1 4 byte 64 — 67 Niva 17 4 byte
4-7 Niva 2 4 byte 68 — 71 Niva 18 4 byte
8-11 |Niva3 4 byte 72-75 Niva 19 4 byte
12-15 |Niva 4 4 byte 76—-79 Niva 20 4 byte
16— 19 |Niva 5 4 byte 80-83 Niva 21 4 byte
20-23 |Niva 6 4 byte 84 — 87 Niva 22 4 byte
24 — 27 |Niva 7 4 byte 88 — 91 Niva 23 4 byte
28— 31 |Niva 8 4 byte 92 - 95 Niva 24 4 byte
32-35|Niva 9 4 byte 96 — 99 Niva 25 4 byte
36 — 39 | Niva 10 4 byte 100 — 103 | Niva 26 4 byte
40 —43 | Niva 11 4 byte 104 — 107 | Niva 27 4 byte
44 — 47 |Niva 12 4 byte 108 — 111 | Niva 28 4 byte
48 — 51 | Niva 13 4 byte 112 — 115 | Niva 29 4 byte
52 — 55 | Niva 14 4 byte 116 — 119 | Niva 30 4 byte
56 — 59 | Niva 15 4 byte 120 — 123 | Niva 31 4 byte
60 — 63 | Niva 16 4 byte 124 — 127 | Niva 32 4 byte
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3.15 Anslutning 8, indata

Indata for anslutning 8 bestar av assembly instans 108 (Producerande instans).
Anslutning 8 indata bestar av 64 byte enligt beskrivningen i tabellen nedan. Denna
instans anvands inte och data har varden noll. Data har flyttalsformat. Minst
signifikanta byte forst.

Byte Innehall Storlek
0-3 Anvands ej 4 byte
4-7 Anvands ej 4 byte
8 -11 | Anvands ej 4 byte
12 — 15 | Anvands ej 4 byte
16 — 19 | Anvands ej 4 byte
20 — 23 | Anvands €] 4 byte
24 — 27 | Anvands ej 4 byte
28 — 31 | Anvands ej 4 byte
32 — 35 | Anvands €] 4 byte
36 — 39 | Anvands €] 4 byte
40 — 43 | Anvands €] 4 byte
44 — 47 | Anvands ej 4 byte
48 — 51 | Anvands ej 4 byte
52 — 55 | Anvands €] 4 byte
56 — 59 | Anvands ej 4 byte
60 — 63 | Anvands €] 4 byte
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3.16 Anslutning 9, indata

Indata for anslutning 9 bestar av assembly instans 109 (Producerande instans).
Anslutning 9 indata bestar av 64 byte enligt beskrivningen i tabellen nedan. Denna
instans anvands inte och data har varden noll. Data har flyttalsformat. Minst
signifikanta byte forst.

Byte Innehall Storlek
0-3 Anvands ej 4 byte
4 -7 Anvands ej 4 byte
8—-11 | Anvands €j 4 byte
12 — 15 | Anvands ej 4 byte
16 — 19 | Anvands egj 4 byte
20 — 23 | Anvands ej 4 byte
24 — 27 | Anvands ej 4 byte
28 — 31 | Anvéands ej 4 byte
32 — 35 | Anvands €j 4 byte
36 — 39 | Anvands €j 4 byte
40 — 43 | Anvands ej 4 byte
44 — 47 | Anvands egj 4 byte
48 — 51 | Anvands egj 4 byte
52 — 55 | Anvands ej 4 byte
56 — 59 | Anvands ej 4 byte
60 — 63 | Anvands €j 4 byte
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3.17 Anslutning 10, indata

Indata for anslutning 10 bestar av assembly instans 110 (Producerande instans).
Anslutning 10 indata bestar av 64 byte enligt beskrivningen i tabellen nedan.

Denna instans anvands inte och data har varden noll. Data har flyttalsformat. Minst
signifikanta byte forst.

Byte Innehall Storlek
0-3 Anvands ej 4 bytes
4-7 Anvands ej 4 bytes
8-11 Anvands ej 4 bytes
12-15 Anvands ej 4 bytes
16-19 Anvands ej 4 bytes
20-23 Anvands ej 4 bytes
24 - 27 Anvands ej 4 bytes
28 - 31 Anvands ej 4 bytes
32-35 Anvands ej 4 bytes
36 - 39 Anvands ej 4 bytes
40-43 Anvands ej 4 bytes
44 - 47 Anvands ej 4 bytes
48 - 51 Anvands ej 4 bytes
52 -55 Anvands ej 4 bytes
56 - 59 Anvands ej 4 bytes
60 - 63 Anvands ej 4 bytes
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3.18 Anslutning 11, indata

Indata for anslutning 11 bestar av assembly instans 111 (Producerande instans).
Anslutning 11 indata bestar av 64 byte enligt beskrivningen i tabellen nedan.

Denna instans anvands inte och data har varden noll. Data har flyttalsformat. Minst
signifikanta byte forst.

Byte Innehall Storlek
0-3 Anvands ej 4 bytes
4-7 Anvands ej 4 bytes
8-11 Anvands ej 4 bytes
12-15 Anvands ej 4 bytes
16-19 Anvands ej 4 bytes
20-23 Anvands ej 4 bytes
24 - 27 Anvands ej 4 bytes
28 - 31 Anvands ej 4 bytes
32-35 Anvands ej 4 bytes
36 - 39 Anvands ej 4 bytes
40-43 Anvands ej 4 bytes
44 - 47 Anvands ej 4 bytes
48 - 51 Anvands ej 4 bytes
52-55 Anvands ej 4 bytes
56 - 59 Anvands ej 4 bytes
60 - 63 Anvands ej 4 bytes
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3.19 Anslutning 12, indata

Indata for anslutning 12 bestar av assembly instans 112 (Producerande instans).
Anslutning 12 indata bestar av 48 byte enligt beskrivningen i tabellen nedan.

Denna instans anvands inte och data har varden noll.
Data med 2 bytes ar 16-bitars heltal.

Data med 4 bytes 32-bitars flyttal.

Minst signifikanta byte forst.

Byte Innehall Storlek Typ

0-1 Anvands ej 2 bytes INT16
2-3 Anvands ej 2 bytes INT16
4-5 Anvands ej 2 bytes INT16
6-7 Anvands ej 2 bytes INT16
8-9 Anvands ej 2 bytes INT16
10-11 | Anvands ej 2 bytes INT16
12-13 |Anvands €] 2 bytes INT16

14 -15 |Anvands ej 2 bytes INT16
16-19 |Anvands ej 4 bytes FLOAT32
20-23 [Anvands gj 4 bytes FLOAT32
24 - 27 | Anvands gj 4 bytes FLOAT32
28-31 [Anvands gj 4 bytes FLOAT32
32-35 |Anvands €j 4 bytes FLOAT32
36 -39 |Anvands €j 4 bytes FLOAT32
40-43 |Anvands ej 4 bytes FLOAT32
44 - 47 | Anvands ej 4 bytes FLOAT32
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3.20 Anslutning 13, indata

Indata for anslutning 13 bestar av assembly instans 113 (Producerande instans).
Anslutning 13 indata bestar av 48 byte enligt beskrivningen i tabellen nedan.

Denna instans innehaller Felkod och Insignal (mV/V) for vag 1 till 8.

Felkoder representeras som 16-bitars heltal och Insignal (mV/V) som 32-bitars flyttal.
Minst signifikanta byte forst.

"Vag X: Insignal” ar endast giltiga nar "Vag X: Felkod” ar lika med 0.

Byte Innehall Storlek Typ

0-1 Vag 1: Felkod 2 bytes INT16
2-3 Vag 2: Felkod 2 bytes INT16
4-5 Vag 3: Felkod 2 bytes INT16
6-7 Vag 4: Felkod 2 bytes INT16
8-9 Vag 5: Felkod 2 bytes INT16
10-11 |Vag 6: Felkod 2 bytes INT16
12-13 |Vag 7: Felkod 2 bytes INT16

14 - 15 | Vag 8: Felkod 2 bytes INT16

16 - 19 | Vag 1: Insignal (mV/V) 4 bytes FLOAT32
20 - 23 |Vag 2: Insignal (mV/V) 4 bytes FLOAT32
24 - 27 | Vag 3: Insignal (mV/V) 4 bytes FLOAT32
28 - 31 |Vag 4: Insignal (mV/V) 4 bytes FLOAT32
32-35 [Vag 5: Insignal (mV/V) 4 bytes FLOAT32
36 -39 |Vag 6: Insignal (mV/V) 4 bytes FLOAT32
40 -43 |Vag 7: Insignal (mV/V) 4 bytes FLOAT32
44 - 47 | Vag 8: Insignal (mV/V) 4 bytes FLOAT32

28




G6 Flerkanaligt Kranvégningsinstrument

3.21 Anslutning 14, indata

Indata for anslutning 14 bestar av assembly instans 114 (Producerande instans).
Anslutning 14 indata bestar av 20 stycken 32-bitars flyttal (80 byte) enligt beskrivningen
i tabellen nedan.

Instansen innehaller Fullasttimmar foér Huvudlyftet och Fullasttimmar for alla atta
kanaler. Matenheten for Fullasttimmar ar minuter.

Instansen innehaller &ven Linvikt och Linrakare.
Data_1012 till Data_1020 anvand inte (varde 0).
Minst signifikanta byte forst.

Bytes Innehall Storlek
0-3 Fullasttimmar Huvudlyft 4 bytes
4-7 Fullasttimmar Kanal 1 4 bytes
8-11 Fullasttimmar Kanal 2 4 bytes
12-15 Fullasttimmar Kanal 3 4 bytes
16 -19 Fullasttimmar Kanal 4 4 bytes
20-23 Fullasttimmar Kanal 5 4 bytes
24 - 27 Fullasttimmar Kanal 6 4 bytes
28 - 31 Fullasttimmar Kanal 7 4 bytes
32-35 Fullasttimmar Kanal 8 4 bytes
36 -39 |Linvikt 4 bytes
40-43 Linraknare 4 bytes
44 -47 |Data_1012 4 bytes
48 - 51 Data_1013 4 bytes
52-55 |Data_1014 4 bytes
56 -59 |Data_1015 4 bytes
60-63 |Data_1016 4 bytes
64 -67 |Data_1017 4 bytes
68 - 71 Data_1018 4 bytes
72-75 |Data_1019 4 bytes
76 -79 |Data_1020 4 bytes
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3.22 Anslutning 15, indata

Indata for anslutning 15 bestar av assembly instans 115 (Producerande instans).
Anslutning 15 indata bestar av 40 byte enligt beskrivningen i tabellen nedan.

Denna instans innehaller 20 stycken 16-bitars heltal som inte anvands (varde 0).
Minst signifikanta byte forst.

Bytes Innehall Storlek
0-1 Data_2001 2 bytes
2-3 Data_2002 2 bytes
4-5 Data_2003 2 bytes
6-7 Data_2004 2 bytes
8-9 Data_2005 2 bytes
10 - 11 Data_2006 2 bytes
12-13 |Data_2007 2 bytes
14-15 |Data_2008 2 bytes
16-17 |Data_2009 2 bytes
18-19 |Data_2010 2 bytes
20-21 Data_2011 2 bytes
22-23 |Data_2012 2 bytes
24 -25 |Data_2013 2 bytes
26 -27 |Data_2014 2 bytes
28-29 |Data_2015 2 bytes
30 - 31 Data_2016 2 bytes
32-33 |Data_2017 2 bytes
34-35 |Data_2018 2 bytes
36-37 |Data_2019 2 bytes
38-39 |Data_2020 2 bytes
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3.23 Anslutning 16, indata

Indata for anslutning 16 bestar av assembly instans 116 (Producerande instans).
Anslutning 16 indata bestar av 80 byte enligt beskrivningen i tabellen nedan.

Denna instans innehaller 20 stycken 32-bitars flyttal som inte anvands (varde 0).

Minst signifikanta byte forst.

Bytes Innehall Storlek
0-3 Data_3001 4 bytes
4-7 Data_3002 4 bytes
8-11 Data_3003 4 bytes
12-15 |Data_3004 4 bytes
16-19 |Data_3005 4 bytes
20-23 |Data_3006 4 bytes
24 -27 |Data_3007 4 bytes
28 - 31 Data_3008 4 bytes
32-35 |Data_3009 4 bytes
36-39 |Data_3010 4 bytes
40-43 |Data_3011 4 bytes
44 -47 |Data_3012 4 bytes
48 - 51 Data_3013 4 bytes
52-55 |Data_3014 4 bytes
56 - 59 |Data_3015 4 bytes
60-63 |Data_3016 4 bytes
64 -67 |Data_3017 4 bytes
68 - 71 Data_3018 4 bytes
72-75 |Data_3019 4 bytes
76 -79 |Data_3020 4 bytes
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3.24 Anslutning 17, indata

Indata for anslutning 17 bestar av assembly instans 117 (Producerande instans).
Anslutning 17 indata bestar av 7 block av 2 stycken 16-bitars heltal och 2 stycken 32-
bitars flyttal (84 byte) enligt beskrivningen i tabellen nedan.

Denna instans innehaller data fér Huvudlyft, Sida A, Sida B, Sida A-Sida B,
Summa alla kanaler.

Data_4021 to Data_4028 anvand inte (varde 0).
Minst signifikanta byte forst.

Bytes Innehall Storlek Typ

0-1 Huvudlyft: Felkod 2 bytes INT16
2-3 Huvudlyft: Status 2 bytes INT16
4-7 Huvudlyft: Bruttovikt 4 bytes FLOAT32
8-11 Huvudlyft: Nettovikt 4 bytes FLOAT32
12-13 |Sida A: Felkod 2 bytes INT16
14-15 Sida A: Status 2 bytes INT16
16-19 Sida A: Bruttovikt 4 bytes FLOAT32
20-23 Sida A: Nettovikt 4 bytes FLOAT32
24 -25 | Sida B: Felkod 2 bytes INT16

26 - 27 Sida B: Status 2 bytes INT16

28 - 31 Sida B: Bruttovikt 4 bytes FLOAT32
32-35 | Sida B: Nettovikt 4 bytes FLOAT32
36-37 |Sida A - Sida B: Felkod 2 bytes INT16
38-39 |Sida A - Sida B: Status 2 bytes INT16

40 -43 |Sida A - Sida B: Bruttovikt 4 bytes FLOAT32
44 - 47 | Sida A - Sida B: Nettovikt 4 bytes FLOAT32
48 -49 | Summa alla kanaler: Felkod 2 bytes INT16

50 - 51 Summa alla kanaler: Status 2 bytes INT16

52 -55 | Summa alla kanaler: Bruttovikt 4 bytes FLOAT32
56 -59 | Summa alla kanaler: Nettovikt 4 bytes FLOAT32
60 - 61 Data_4021 2 bytes INT16
62-63 |Data_4022 2 bytes INT16

64 - 67 |Data_4023 4 bytes FLOAT32
68 - 71 Data_4024 4 bytes FLOAT32
72-73 |Data_4025 2 bytes INT16

74 -75 |Data_4026 2 bytes INT16
76-79 |Data_4027 4 bytes FLOAT32
80-83 |Data_4028 4 bytes FLOAT32
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Felkod for kranvikter

Detta register innehaller felkoden for kranvikter. Normalt skall detta register innehalla
‘0’ vilket betyder inga fel. Felkoderna 0, 8 eller 15 ar giltiga. Se den tekniska
handboken fér mer information om felkoder.

Felkoden bestar av 2 byte data. Minst signifikanta byte forst.

Status for kranvikter

Bitar satta till 1 har féljande betydelse:
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Status bestar av 2 byte data. Vag 1 ar byte 18 och 19, vag 2 ar byte 30 och 31 etc.
Minst signifikanta byte forst.

Bit nr. | Funktion Kommentar

0 Anvands inte

1 Anvands inte

2 Anvands inte

3 Anvands inte

4 Anvands inte

5 Anvands inte

6 Nettolage 1" = Nettolage ‘0" = Bruttolage
Nettolage ar bara aktiv om ALLA kanaler (vagar) som
ingar i kranvikten ar i Nettolage.

7 Ostabil vikt

8 Linkompensering Linkompensering aktiverad fér Huvudlyftet.

9 Ersattningskanal Nagon kanal anvander Ersattningskanal for
berakning av kranvikter.

10 Medelvardesberakning Medelvardesberakning ar aktiv.

11 Anvands inte

12 Nettovikt > 6 siffror Nettoviktvardet har dalig noggrannhet och skall
normalt inte anvandas.

13 Bruttovikt > 6 siffror Bruttoviktvardet har dalig noggrannhet och skall
normalt inte anvandas.

14 Anvands inte

15 Anvands inte

Brutto- och nettovikt
Brutto- och nettovikt ar endast giltiga nar felkoden ar lika med 0. Annan felkod indikerar
att vikten ar ogiltig.
Vikten bestar av 4 byte data i flyttalsformat. Minst signifikanta byte forst.

Vikten for Huvudlyftet ar summan av alla kanaler (vagar) som ingar i Huvudlyftet med
eventuella korrigeringar. Korrigeringen av vikten for Huvudlyftet kan vara
"Linviktskompensering" och/eller "Viktkorrigering av huvudlyft".

Alla andra kranvikter ar baserade pa kanalernas (vagarnas) vikter utan korrigeringar.
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4 Diagnostik
41 Allmant

Detta kapitel beskriver EtherNet/IP-relaterade diagnostikfunktioner nar de hanteras fran
den lokala display eller via fjarratkomst.

Dessa bilder ger méjlighet att studera innehallet i anvanda instanser (data till eller fran
skannern). Funktionen ar anvandbar vid avancerad felsékning i handelse av problem
med kommunikationen.

4.2 PM display

Innehallet i den valda instansen visas i hexadecimal form med upp till sex rader pa
displayen. Pa varje rad visas adressen till forsta byten foljt av atta byte data. Se
anslutning 1 till 17 fér information om mappningen av data.

Tangent F1 (Féreg.) och F2 (Nasta) anvands for att stega vilka adresser som visas om
det inte finns utrymme for all data pa skarmen.

Anvand tangent F3 (Inst.) for att visa nasta instans (100 — 101 — 102 - 103 —.....—100
etc.).

Om en skanner ar uppkopplad mot den visade instansen visas 'Aktiv’ annars visas
‘Inaktiv’. Inga data visas om instansen ar inaktiv.

EtherNet/IP
Instans 103 Aktiv Uppdaterar

000 00 00 00 00 00 00 9C 41
008 OF A2 00 65 00 00 00 00
016 27 OF 00 OC 35 20 00 00
024 00 00 00 00 00 00 00 00
032 00 00 00 00 00 00O 00 00

040 00 00 00 00 00 00 0O 00

Foreg. Nasta Inst. Avbryt

PM lokal display
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4.3 RM display

Innehallet i den valda instansen visas i hexadecimal form med tva rader pa displayen.
Pa varje rad visas adressen till forsta byten foljt av fyra byte data. Se anslutning 1 till 17
for information om mappningen av data. Den forsta bilden visar valt instans nummer.

Knapparna + och — anvands for att stega de visade adresserna.
Anvand tangent . for att visa nasta instans (100 — 101 — 102 — 103 ..... — 100 etc.).

Om en skanner ar uppkopplad mot den visade instansen visas Aktiv annars visas
Inaktiv. Inga data visas om instansen ar inaktiv.

EtherNet/IP
[:103 Aktiv

000 00 00 00 02
004 00 00 9C 41

RM lokal display

4.4 Fjarratkomst med browser

Anvand knapp F3 (Instans) for att visa nasta instans (100 — 101 — 102 - 103 — ...... -
100 etc.).

Om en skanner ar uppkopplad mot den visade instansen visas 'Aktiv’ annars visas
‘Inaktiv’. Inga data visas om instansen ar inaktiv.

B @ Goinstrument *x B = (] X
& G A Notsecure 192168992 A @ o O

B2 Import favorites v/ ODVA

EtherNet/IP

Instans 183 Aktiv

eee e B0 ©A ©3 ee ee oee ee
ees 81 B0 ©e ©ee ee ©e be ee
816 68 B0 ©ee ee CD CC FE 43
824 9A 59 CA 43 ©e ©e be ee
832 67 A6 F6 43 CD CC C4 43
840 88 00 88 e 67 66 C9 43
043 67 66 C9 43 ©0 ©0 0o 08
856 9A 19 74 43 ©9A 19 74 43
064 88 00 ©0 ©ee ©e 08 060 ee
872 20 ©0 ©0 ©ee ©38 08 e oo
8o 20 ©0 ©0 ©ee oo 08 e oo

‘ Instans ‘ ‘ Avbryt ‘
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4.5 Dataformat

Det har avsnittet beskriver dataformat for EtherNet/IP-granssnitt med nagra exempel.
Data 6verfors med minst signifikanta byte forst. Nar man studerar diagnostikdata visas
darfor minst signifikanta byte forst. Detta ar viktigt att forsta vid konvertering mellan
flyttal och heltal data till hex representation.

Exampel, tarering Huvudlyft:
Kommando = 90, Parameter ID = ingen betydelse, Data = ingen betydelse

Byte nr | Format Diagn. bild (hex) Aktuellt varde Beskrivning
0-1 16 bit integer 5A 00 90 Kommando

2-3 16 bit integer - - Parameter ID
4-7 32 bit float - - Flyttalsvarde

Komplett meddelande pa diagnostikbild: 5A 00 XX XX XX XX XX XX
XX =ingen betydelse.

Exampel, starta fjdrrstyrningsmod:
Kommando = 1, Parameter ID = ingen betydelse, Data = ingen betydelse

Byte nr | Format Diagn. bild (hex) Aktuellt varde Beskrivning
0-1 16 bit integer 01 00 1 Kommando

2-3 16 bit integer - - Parameter ID
4-7 32 bit float - - Flyttalsvarde

Komplett meddelande pa diagnostikbild: 01 00 XX XX XX XX XX XX
XX = ingen betydelse.

| en PLC kan data visas pa olika satt. Antigen visas aktuella varden i korrekt
flyttalsormat, heltalsformat etc. Data kan ocksa visas i hexadecimal format antingen i
samma byteordning som vid sandning (minst signifikant byte férst / till hdger) eller som
data tolkas d.v.s. minst signifikant byte till héger.

Exempel
Flyttal 65,4

Hex format pa G6 diagnostikbild: ~ CD CC 82 42
(den byteordning kommunikationen sker i).

PLC visar data i hex format: 16#4282CCCD
(16# betyder hexadecimal representation)

EDS filen inkluderar AOP (Add On Profile) information som férenklar anvandningen
genom att definiera parameternamn och format.
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5 Detaljerat om EtherNet/IP

EtherNet/IP-interfacet som ar en option i G6-instrumentet medger kommunikation via
protokoll EtherNet/IP. Det ar avsett for att komma i kontakt med viktvarden, vagstatus,
ingangs-och utgangsstatus, nivastatus samt data fér analogutgang. Kommandon for
t.ex. tarering, nollstallning etc. kan sandas via EtherNet/IP-interfacet.

Interfacet ar inte avsett for uppsattning av instrumentet. Anvand istallet instrumentets
anvandarinterface pa frontpanelen eller webinterfacet for uppsattning.

Notera: OS version skall vara 8.0.5.11 eller senare.
Information om EtherNet/IP och ODVA kan erhallas fran ODVA’s hemsida

www.odva.org
G6-instrumentet ar klassat som utrustning av klass CIP Adapter, Generic Device Type.

Instrumentets EtherNet/IP-interface stoder tre typer av 6verforingar:
1. Unconnected messaging

2. Klass 3 connected messaging

3. Klass 1 connected real-time data transfer (1/O connection)

I/O-anslutning klass 1 kan stéllas in pa ett RPI (Requested Packet Interval) pa 10 ms.
Vi rekommenderar att man inte staller in RPI lagre an ndédvandigt eller [&gre an det
aktuella instrumentets uppdateringshastighet. Att valj RPI lagre an nédvandigt kommer
att paverka (forsamra) instrumentets funktion, sarskilt anvandarinterfacets prestanda
och foérdrdjningstid i kommunikationen.

EDS filen (Electronic Data Sheet) "BLHNobel_G6_C_EIP_V1.1.eds” for EtherNet/IP
interface har artikelnummer 200798 och galler for programversion 4.1.x.

5.1 CIP Objektdefinitioner

Foljande CIP-objekt ar definierade i instrumentet:
1. Identity Object.

2. Message Router.

3. Assembly Object.

4. Connection Manager Object.

5. TCP/IP Interface Object.

6. Ethernet Link Object.
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5.2 Identity objekt

Identity Objekt klasskod 0x01.

Klassattribut:

Nr. Attribut namn Véarde

1 Revision 1

2 Max Instance 1

3 Number of Instances 1

4 Optional Attribute list 0, ingen support
5 Optional Service list 0, ingen support
6 Max Class Attribute No |0, ingen support
7 Max Instance Attribute 7

No

Instansattribut:

Nr. Attribut namn Varde

1 Vendor ID 1179

2 Device Type Generic Device Type

3 Product Code 4

4 Revision 21

5 Status

6 Serial Number CPU modul S/N

7 Product name “G6 Modular Instrument”

Servicesupport:

Kod Namn Klass Instans
0x01 Get_Attribute_All Ja Ja
OxOE | Get Attribute_Single Ja Ja
0x05 Reset Ja Ja

Reset Service stddjer enbart typ 0 reset, typ av reset som spanningscykling.
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5.3 Message Router objekt

Message Router Objekt klasskod 0x02.

Klassattribut:

Nr. Attribut namn Vérde
1 Revision 1
2 Max Instance 1
3 Number of Instances 1
4 Optional Attribute list 2,1, 2. 2 attribut, 1 och 2
5 Optional Service list 1, Ox0A
6 Max Class Attribute No 7
7 Max Instance Attribute 2
No

Instansattribut:

Nr. Attribut namn Virde
1 Object list 6, 0x01, 0x02, 0x04, 0x06, OxF5, OxF6
2 Max number of 16

connections

Servicesupport:

Kod Namn Klass Instans
0x01 Get_Attribute_All Ja Ja
0xOA | Multiple_Service Packet Nej Ja
OxOE | Get_Attribute_Single Ja Ja
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5.4 Assemblyobjekt
Assembly objekt klasskod 0x04.

Objektet anvands for att ta emot data till och sdnda data fran G6-instrumentet. Dessa
data &r matvarden, status, ingangs- och utgangsstatus etc. All kommunikation som
galler denna sorts instrumentdata sker via assembly objektet.

Observera att objektet definieras som en statisk assembly, vilket betyder att den inte
kan konfigureras.

For enkelhets skull ignorerar instrumentet alla referenser till ndgon konfigurerings-
instans. Det kommer inte att skapa ett felmeddelande fér ett anslutningsférsék som
galler en konfigureringsinstans.

Klassattribut:

Nr. Attribut namn Varde
1 Revision 2
2 Max Instance 117
3 Number of Instances 18
6 Max Class Attribute No |7
7 Max Instance Attribute 4
No

Instansattribut:

Nr. Attribut namn Anmarkning
3 Data
4 Size of Instance Se tabell nedan

Servicesupport:

Kod Namn Klass Instans
OxOE |Get_Attribute_Single Ja Ja
0x10 Set_Attribute_Single Nej Ja (instans 100, attribut 3)
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Nr. Datariktning Storlek Beskrivning
(byte)
100 Konsumerande 8 G6 styrning (data till G6)
101 Producerande 40 Vag 1 och vag 2.
102 Producerande 64 Vag 1 till vag 4.
103 Producerande 88 Vag 1 till vag 6.
104 Producerande 112 Vag 1 till vag 8.
105 Producerande 38 Analog ut, dig I/O status, klocka
106 Producerande 32 Vag 1 — 8 manuell tara
107 Producerande 128 Niva 1 — 32
108 Producerande 64 Anvands ej
109 Producerande 64 Anvands ej
110 Producerande 64 Anvands ej
111 Producerande 64 Anvands ej
112 Producerande 48 Anvands ej
113 Producerande 48 Insignal vag 1 till 8
114 Producerande 80 Fullasttimmar
115 Producerande 40 Anvands ej
116 Producerande 80 Anvands ej
117 Producerande 84 Kranvikter
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5.5 Connection Manager

Connection manager klasskod 0x06.

Minimum RPI (Requested Packed Interval) for alla Class-1 connections ar 5 ms.
32 Run/ldle-Header for Originator till Target uppkoppling (scanner till device)
System stoder Unicast och Multicast.

Klassattribut:

Nr. Attribut namn Varde

Revision

Max Instance

A IO N~

No. of instance attributes
+ list of attributes

) !2’3!4!5!6!7’8

1

1
Number of Instances 1

8,1

(8 attribut, attribut 1 till 8)

Optional Service List

0
Max Class Attribute No 7
8

Max Instance Attribute
No

Instansattribut:

Nr. Attribut namn Varde

1 Open requests Aktuelt antal

2 Open format rejects Aktuelt antal

3 Open resource rejects Aktuelt antal

4 Open other rejects Aktuelt antal

5 Close request Aktuelt antal

6 Close format rejects Aktuelt antal

7 Close other rejects Aktuelt antal

8 Connection timeouts Aktuelt antal
Servicesupport:

Kod Namn Klass Instans
0x01 Get_Attribute_All Ja Ja
0x02 Set_Attribute_All Nej Ja
OxOE | Get_Attribute_Single Ja Ja
0x10 Set_Attribute_Single Nej Ja
Ox4E |Forward_Close Nej Ja
0x54 Forward_Open Nej Ja
0x5A | Get_Connection_Owner Nej Ja
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5.6 TCPI/IP Interface objekt

The TCP/IP Interface objekt klasskod OxF5.

Klassattribut:

Nr. Attribut namn Vérde

1 Revision 3

2 Max Instance 1

3 Number of Instances 1

4 No. of instance optional |2, 8,9
attributes + list (2 attribut, attribut 8 och 9)
Optional Service List 0, ingen support

Max Class Attribute No 7

Max Instance Attribute 9
No

Instansattribut:

Nr. Attribut namn Véarde

1 Status 1

2 Configuration Capability |Ingen konfiguration éver EtherNet/IP
3 Configuration Control Ingen konfigurationsstyrning

4 Physical Link Object Ethernet Link Object

5 Interface Configuration Se EIP spec.

6 Host name “G6ModInstr”

7 Safety network Number |0, ingen support

8 TTL Value Se EIP spec.

9 Mcast Config Se EIP spec.
Servicesupport:

Kod Namn Klass Instans
OxOE | Get_Attribute_Single Ja Ja

0x01 Get_Attribute_All Ja Ja
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5.7

Ethernet Link objekt klasskod OxF6.

Ethernet Link Object

Klassattribut:

Nr. Attribut namn Véarde
1 Revision 3
2 Max Instance 1
3 Number of Instances 1
4 No. of instance optional |4,7, 8,9, 10
attributes + list (4 attribut, attribut 7 till 10)
Optional Service List 0, ingen support
Max Class Attribute No |7
Max Instance Attribute 10
No
Instansattribut:
Nr. Attribut namn Véarde
1 Interface Speed Value 0 (Speed indeterminate)
2 Interface Flags See EIP spec.
3 Physical Address MAC Address
4 Interface Counters 0, ingen support
5 Media Counters 0, ingen support
6 Interface Control 0, ingen support
7 Interface Type 2, Twisted pair
8 Interface State Se EIP spec.
9 Admin State -
10 Interface Label IP adresstrang
Service:
Kod Namn Klass Instans
0x01 Get_Attribute_All Ja Ja
OxOE | Get Attribute_Single Ja Ja
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