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Punnituslahetin AST 3

Johdanto

AST 3 on tehokas teollisuuden tarpeisiin suunniteltu venymaliuska-anturivahvistin.
Kompakti rakenne sopii kiinnitettéavéksi DIN kiskoon tai tasopinta-asennuksena.
Saatavilla on kaksi toiminnoiltaan hieman eroavaa mallia:

AST 3B on suunniteltu toimimaan ylapuolisen jarjestelmén kanssa.

Viritys ja kalibrointi ohjeet ovat lahettimen mukana toimitettavalla

levykkeella.

AST 3P on varustettuna naytélla ja toimintonappaimilla seka kahdella
rajalla.

Tama kayttdohje siséltaa perusasiat lahettimen asennuksesta ja virityksesta.
Nain se saadaan vastaamaan parhaiten toimintavaatimuksia.

Lisaa yksityiskohtaisia tietoja asennuksesta ja virityksesta teknisesta asennus ja
viritys ohjeesta, jonka englanninkielinen versio on AST 3:n virallinen
kayttbohjekirja.

Yksityiskohtaiset tiedot AST 3:sta katso:

AST 3 Technical Manual

Tama ohje sisaltda seuraavat asiat:

AST 3P etupaneelin kaytto.
Pika-asennus.

AST 3P “pikaviritys”.

Data lehtiviritys.

Painoillakalibrointi kahdessa pisteessa.
deltaCOM viritysohjelmiston asennus.

Tassa ohjeessa EI OLE seuraavia asioita:

Taydellinen viritys ( salasana, suodatus, jne).
Raja-arvojen asetus ja relelarkien toiminta.
Analogialahdon saadot ja asetukset.
Sarjaliikenne parametrien asetukset.
Taulukkokalibrointi.

Vian haku.

e Diagnostikka.

Toimintokuvaukset edellamainituista kohdista ovat sisallytettyina :
‘AST 3 Technical Manual'.

O-mE] O[] -[=
(deltaCOM)

AST 3P AST 3B
Anturi ? Anturi T
24V DC 24V DC

Kuva 1. Erilainen viritystapa erilaisilla laitteilla.
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Kayttoohjeet

Yleista

Kuvaus AST 3P nayton ja toimintonappéaimien kaytosta normaalissa kayttotilassa.

Apujannitelahde

Jannitesyottoa lahettimelle ei pitéisi kytkea pois paalta viikonloppujen ja ydajaksi.
Jannitteellisené pitaminen ehkéisee kosteuden muodostumista elektroniikkaan ja
antureihin.

Kaynnistys

Kun syottojannite kytketadn lahetin k&ynnistyy automaattisesti.
Teksti ‘AST 3, ja ohjelmistoversio numero ja sarjanumero ovat naytdssa noin viiden
sekunnin ajan.
Sen jalkeen lahetin siirtyy automaattisesti kayttétilaan.
(Jos kaynnistys on asetettu kayttajan toimesta tehtavaksi tulee teksti
‘Press ENTER to start AST' . ENTER on tallennusnappain oikealla puolella.
Sen jalkeen lahetin siirtyy kayttotilaan.

Jos toiminnassa ilmenee virhe, kdynnistys pysahtyy ja nayttéon tulee virheilmoitus.
Katso kohdasta vianhaku: AST 3 Technical Manual’ kayttdohjeeesta virheilmoituskoodi
ja sen korjaus.

Kayttotilassa AST 3:n naytdssa on punnituslukema ja lahettimen vaylaosoite.
Raja-arvoreleiden tila on myds luettavissa (R1/R2: On tai Off).

€
123.4 kg 001

R1:0n R On

-+
ﬁ AST 3P

R

Kuva 2. AST 3P etupaneeli kayttotilassa. Naytdssa on punnituslukema,
vaylaosoite ja releiden tilatieto.
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Nayttoikkunavaihtoehdot

AST 3P nayto toimii viritystilassa apunaytténa, jossa viritysparametrin tila tai arvo on
nakyvisséa ja nappaimilla vaihdetaan nakymaa.

Punnitusnayttd, kayttotila
Kayttotilassa naytdossa on mittausarvo ja lahettimen vaylaosoite. Sen liséksi releiden
tilatieto R1 ja R2 :On tai Off on nayton toisella rivilla.

Nollapiste.

Nayttaikkunassa on mittausarvo ja vaylaosoite ja toisella rivilla nappaimen
ylapuolella teksti "Zero”.

Nollapisteen asetus tassa tilassa on vain tilapaista kayttoa varten. Virtakatko tai
RESET toiminto palauttaa viimeisen kalibroinnin nollapisteasetuksen.

Analogia lahto.
Nayttdikkunassa on mittausarvo ja vaylaosoite ja analogiaviestin lukema.

Raja-arvojen asetukset.
Nayttoikkunassa on kummankin rajan asetusarvo.
Jos ne eivat kaytdssa asetusarvo on 0.

Tuloviesti.
Nayttdikkunassa on tuleva anturiviesti mV/V. Vayla osoite ja releiden tilatieto ovat myods
nakyvilla.

SIN:, Progr.
Nayttdikkunassa lahettimen sarjanumero ja asennetun ohjelmiston nimi.

Kaynn./Reset
Kayttotila b
kaytotia. 123.4 kg 001
Punnitustieto Rl:n R2:(n
Nayttovaihtoehdot. |§|

Nollapisteasetus
On / Off kytkent&: "Zero function'

Zero

Analogialahto o 123.4 kg 001
On / Off kytkenta: 'More views' :

0
&
S
<

Raja-arvot 11 99999.9 kg
On/ Off kytkenta: 'More views'

e

Tuloviesti ' 0.18200mv/V 001 |
On / Off kytkent&: 'More views' | Rl:n R2:0n |
SN, Progr. US/N: ok

On/ Off kytkent&a: 'More views'

Kuva 3. Kayttdtilassa punnitustieto on luettavissa naytdssa, jonka lisaksi
muita nayttévaihtoehtoja voidan selata +, - nappaimilla.
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Nollapisteasetus

Nollapisteasetus kayttétilassa voidaan suorittaa jos ‘Zero setting’ ikkuna on naytdssa
(ks. edellinen sivu), mutta sita ei voi tehdad pysyvasti.

Kun halutaan tehda pysyva nollapisteasetus, joka tallennetaan muistiin, kayttétilasta
siirrytdén viritystilaan ja noudatetaan seuraavaa ohjetta.

Tama nollapisteasetus tehdaan virityksen yhteydessa, mutta sité saatetaan tarvita
esim. laitteiston omapainon muuttuessa.

Tydjarjestys
1. Tarkista ettd vaaka on tyhja ennen nollapisteen asetusta.
2. Siirry viritystilaan pitamalla nappain ESCAPE (@) painettuna
2 sekuntia.
3. Syota oikea salasana, jos sita tarvitaan.
Teksti ‘Main menu Quick set-up’ on naytossa.
Paina ENTER (B )
5. Ensimmainen parametri, ‘Language’, tulee nayttoon.
Selaa -nappaimella kunnes ‘Set zero’ tulee nayttéon. Parametriarvo
‘Set zero’ on antureiden paalla oleva laitteiston paino.
6. Pz_alina D . Parametrin arvoksi tulee nolla ja vilkkuva kursori on naytossa
toisen rivin vasemmassa reunsssa.
(Toimenpiteen peruutus : paina E )

7. Pida alaspainettuna 2 sek ajan tallennusta varten.
Kursori haviaa ja uusi nollattu painotieto ilmestyy nayttoon.

8. Paina , lue ja kirjaa ‘Zero offset’ arvo ( oma paino) Liite 1.
( ‘Zero offset’ arvo voidaan siirtda, kun esim. lahetin vaihdetaan.)

9. Paina @

Naytto vaihtuu paavalikkoon: “Main menu Exit set-up.’(poistu viritystilasta)
10. Paina D .
Naytto vaihtuu valikkoon tallennus : ‘Save changes? No Esc. Yes'.
(Paina @ ( Esc) jos et halua poistua viritystilasta.)
11. Paina E (No) peruuttaksesi toiminnon ja palaa aikaisempaan

nollapisteasetukseen,
tai

Paina D (Yes) , joka tallentaa nollauksen lahettimen muistiin.

12. AST 3P kaynnistyy uudella nollapisteasetuksella.
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Asennus
Mekaaninen asennus

Lahettimen muodostaa piirilevyista kooottu asetelma ja niita suojaava muovikotelo.
Yksikk6 voidaan asentaa 35 mm levedan DIN kiskoon tai pinta-asennuksena kahdella
4 mm ruuvilla.

Vierekkain sijoitettujen lahettimien valiin tulee jattaad 10 mm ilmarako.

Sahkodinen asennus

Kaikissa asennuksissa tulee kayttad suojattua kaapelia, paitsi syottojannite.
Kaapelointireittien suunnittelussa on huomioitava sdhkémagneettinen hairiésuojaus.
Kytkentakuvat kaapeloinnista jaljempana.

Anturikytkenta

Liittimet 1 — 7 (8).

Hyvaan mittaustulos saadaan huolellisesti tehdylla anturikaapeloinnilla. Vakiomittaisia
anturikaapeleita ei saa lyhentaa.

HUOM.! Anturikaapelit on sijoitetaattava vah. 200 mm voimasahkdkaapeleista 230/380
V, 50/60 Hz. Voimakaapeleilla joilla on muu taajuus tai korkeampi teho suositellaan
suurempaa valimatkaa.

4-johdinkytkentda kaytetaan kun anturikaapeli yltdd AST 3 lahettimen liittimiin
suoraan. 4-johdinkytkennassa syoton ja “sense” valinen kytkenta tehdaan liittimessa.
Ks. kytkentdkuva jaljempana. Kaapelin suoja ja liitin 5 pitda kytke&a asennuskiskoon
ja maadoittaa.

6-johdinkytkentaa kaytetdan kun anturikaapelia pidennetédén tai AST 3 lahettimeen
kytketaan monta anturia. Kaapelin suoja ja liitin 5 pitdd maadoittaa. Kytkentéakotelon
SL-4 liitinnumerointia on kaytetty oheisessa kytkentakuvassa

4-johdin kytkenta _—
Sy6tto + 1 _.__EXC+
[ L2 | smeer
Syoits - 3, | |Exc-
@ [ s | Jsense-
_ 5, | | SHELD
Viesti + 6, | ,|SIGN+
- Viesti - 7 SIGN-
Anturi > R
— Y Suga
1 p8 A
Kytkentakotelo SL-4 6-johdin kytkenta |
Bxct+ | J11 J101 | 1 || LIEXC+
Sign.- :[312 I 31021 > Ll
Exc.- I Ji3 I SENSE
Sign.+ I Ji4 J103 3 _.__EXC—
Anturi | J1 J104 4. | | SENSE-
-~ Exc+ | J21 5| . SHELD
@ Sign.- 1322 2106 6, | | SIGN+
Exc.- J23 7 _
Sign+ | J24 18] ———— ] 4+ SIGN.
Antud | 2 | J105 1 b8 || L CAL
J58° o‘]59 J107 - —
|—— Exc+ J31 R
Sign.- | J32 CAL Ji0
Bc- ] J33
Sign.+ I J3a
Anturi 3B
a1
J42
J43
Ja4
4
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Syo6ttojannite

Liittimet 17, 18.

Instrumentti sydtetaan 24 V DC tasajannitteella.
Nobel Weighing Systems myy kiskoasennukseen
soveltuvia jannitelahteita.

Analogia 1&ahto

Liittimet 24, 25.

Mittausarvo on virityksen yhteydessa valittava
virtatai janniteviesti.

Kaapelin suoja on maadoitettava. Suosittelemme
kiskoon maadoitusta.

Sarjaliikenne

Liittimet 19 — 23.

AST 3B viritetaan sarjaliikenneportin kautta.

Kaikissa AST 3 lahettimissa on RS-485 sarjaliikenneportti
2- tai 4-johdin liikenndintid varten yhteisella
maapotentiaalilla (COM). Oheislaiteliitdntaa varten saattaa
tarvita sarjaliikenne muunninta laitteiden valilla.

Vaylan kummassakin paassa pitaa olla 120 ohm
paatevastukset. AST 3 paatevastukset kytketédan oheisen
kytkentdkuvan mukaan.

Katso oheislaitevalmistajan (PC, muunnin) ohjeista sen
kytkentd vaylaan.

Kaapelisuoja kytketdan maapotentiaaliin. Suosittelemme
kaytettavaksi kiskon maadoitusta.

Viritysohjelma deltaCOM

17 +
+24\/ DC 18 _2av
0V (24)
. OUT+
) our-
2-johdin ]
* o200} joj;gc .
—2Q | | TXD+
. 21 |, | RO
XX o+
23 | | com

* \Vayl A paatevastukset asennetaan
viimeiseen lahettimeen.

EREEN

4-johdin 19
:><>< 1200 0
2
:><>< 1200
23
L

EEEE

* Vayla paatevastukset asennetaan
viimeiseen lahettimeen.

Kun AST 3 lahettimeen ovat kytkettyna anturit, jannitesyottd, sarjaliikennemuunnin
ja PC, jossa Windows 95/98/2000/XP/NT4.0 voidaan viritys tehdéa deltaCOM
ohjelmistolla, joka kuuluu toimitukseen. Ohjelmalevyke sisaltda asennus- ja
kayttdohjeet PC ja lahettimen vélisen liittyman toteuttamisesta.

Ohjelman asennus: aseta levyke asemaan ja paina ‘Start’ valikosta edelleen ‘Run...”,

kirjoita [levyasema]:\setup asennusikkunassa ja seuraa kuvaruudun ohjeita.
Ellei ilmoitusta muusta ilmaannu ohjelma deltaCOM ja ReadMe tiedosto I0ytyvat

Start > Program > deltaCOM jarjestyksessa.

deltaCOM:n avulla voidaan tarkastella kaikkia vaylaan liitettyja AST 3 l&hettimia

PC:n ruudulla ja muuttaa viritysparametreja.



Punnituslahetin AST 3

Pika-asennus, kalibrointi
Yleista

Lahettimen kaikki viritysparametrit voidaan konfiguroida sarjaliikenteen kautta
deltaCOM ohjelman avulla. AST 3P lahettimen viritys on mahdollista myds sen
omalla nappaimistolla. Esimerkiksi pika-asennus ja kalibrointi tehd&&n kohtien
"Yleistd”, "Analogialahtd”, ja "Kalibrointi” mukaan, joka koskee myds AST 3B

lahetinta deltaCOM ohjelmaa kaytettaessa.

Oikean mittaustuloksen kannalta lahettimen virityksella on erittdin ratkaiseva osuus.
Pika-asennuksessa voidaan valita kaksi kalibrointitapaa. Datalehti kalibrointi, jos
anturidatalehdet ovat kaytettavissa ja mekaniikasta aiheutuvia hairidita ei esiinny.
Painoilla kalibroinnisssa, joka on menetelmista tarkin, suoritetaan vaa’an viritys
tunnetuilla painaoilla.

Ennen kalibrointitavan valintaa pitaa valita eraita toiminnan kannalta tarkeita
parametreja.

Valittujen parametrien arvot on syyta merkité& muistiin viritysarvolistaan, ks. Liite 1.
Ne saattavat olla kayttdkelpoisia myéhemmin, jos lahetin vaihdetaan.

Yhteiset parametrit

Nama parametrit maarittavat: kielivalinta, mittausyksikko ja lahettimen askelvali seka
mitta-alue ja analogialahddn viestivalinta.

Viritys
1. Pika-asennuksen aloitus

Kayttotilassa AST 3P:n naytdssa on mittausarvo ja vaylaosoite. Sen liséksi ndaytdssa
on releiden (R1/R2) tilatieto.

R1:0n R2:0n
EERE —
Pida painettuna ESCAPE nappain 2 sekuntia.

o>

2 sekuntia

123.4 kg 001

Main menu
Quick set-up

Toimenpide asettaa lahettimen viritystilaan ja naytdssa on paavalikko teksti ja
‘Quick set-up’.
HUOM! Viritystilassa normaalit mittaustoiminnot ovat keskeytettyina!
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2. Parametrien katsominen.
Paina ENTER.

>

Ensimmainen ‘Quick set-up’ ilmestyy nayttoon.

Language (Kieli)
English

3. Kielivalinta ( valinnaisparametri).
‘Language’ on parametri, jossa valitaan listan vaihtoehdoista.

Paina ENTER , jotta voit tehda valinnan

=] ——>

Kursori vasemmalla alkaa vilkkua parametriarvorivilla.

Language
English

Paina + askellukseen eteenpain tai paina — taaksepéin askellukseen
valintavaihtoehdoista kunnes haluamasi vaihtoehto on naytdossa.

Paina ENTER 2 sekunnin ajan, jos hyvaksyt vaihtoehdon.

>

2 sekuntia

>

Language (Vaihtoehdot)
(alternatives)

Language
English

Kursori haviaa ja naytdssa oleva kieli on voimassaoleva vaihtoehto.

4. Mittayksikén muutos.
Tama parametri maarittaa lahettimen kayttaman mittayksikon.

Paina *+ , jolloin parametri ‘Measurement unit’ nakyy naytossa.

Measurement unit (Mittausyksikko)
>

kg

Paina D , jos haluat muuttaa mittayksikk6a ja tee
muutos kuten edelld kappaleessa 3. ylla.
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5. Erottelun muutos (askelvali).

Parametrissa maaritella&n desimaalien lukumaara ja mittayksikdn viimeisen numeron
askelvali.
Tama parametri vaikuttaa kaikkiin arvoihin, jotka liittyvat mittayksikkdon.

Paina *+ , jolloin parameti ‘Resolution’ tulee nayttéon.

I

Paina u , Jos haluat muuttaa askelvalia ja
tee muutos kuten edella kappaleessa 3. ylla.

(Askelvali)

Resolution
0.1

kg

Seuraavassa esimerkissa on kaytetty kahta desimaalia.

6. Mitta-alueen muuttaminen (lukuarvoparametri).

Parametri maarittad kaytettavan mitta-alueen eli mika mittayksikkdmaara vastaa
analogiaviestin taytta arvoa.

Paina + , jolloin parametri ‘Capacity’ tulee nayttéon.

] —

Paina ENTER , jotta muuttaminen voidaan tehda.

>

Parametriarvorivin vasemmanpuoleisin numero on 0 ja siina vilkkuu kursori.

Capacity
500.00

(Kapasiteetti)

kg

Capacity
0500.00 kg

Paina ENTER kursorin siirtoon oikealle oikeaan paikkaan, jotta saat ensimmaisen
numeron muutettua.

>

Paina + (tai —) kunnes haluamasi numero on naytossa (1 tassa esimerkissi).

(toista) —>

Paina uudelleen ENTER siirtdaksesi kursoria oikealle askel kerrallaan.

Capacity
0500.00

kg

Capacity
0100.00 kg

Paina ENTER 2 sekuntia kun oikea mitta-alue lukema on naytossa.

]

2 sekuntia

100.00

Capacity

kg

Kursori ja etunolla(t) haipyvat ja valittu arvo tulee nayttéon.
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7. Analogialahdén muuttaminen.

Analogialahdon viestivalinta maaritellaan parametrissa ‘Ana. output type’, josta [oytyy
valintavaihtoehdot.

Paina + , jolloin parametri ‘Ana. output type’ tulee ndyttdon.

Ana. output typel|| (Analogialahto)

Paina D , jos haluat muuttaa parametria ja
tee muutos kuten edelld kappaleessa 3. ylla.

8. Kalibrointitavan valinta.

Pika-asennuksessa on valittavissa kaksi kalibrointitapaa: Datalehti ja painoilla
kalibrointi.Koska kyseessa on uusi kalibrointi AST 3P l&hetin pitd& olla valmiudessa
muutosta varten, jonka merkkina parametriarvorivin vasemmassa laidassa vilkkuu
kursori. Valinnaisvaihtoehdoista toinen pitaa valita ja hyvaksya.

Paina + , jolloin parametri ‘Calibration type’ tulee nayttoon.

(Kalibrointitapa)

3 Calibration type ;
Data sheet (Datalehti)

Parametriarvorivilla on viimeisen kalibroinnin valinta.

Jos uudelleenkalibrointi tehdaan, painetaan ENTER, jolla kalibrointi aloitetaan.

>

Kursori vilkkuu parametriarvorivin vasemmassa laidassa.

Data sheet

Calibration type

Valitse vaihtoehto kohdan 3. s. 8 mukaisesti.

Kun D on painettuna 2 sekuntia kalibrointitapa on valittu ja varsinainen kalibrointi
voi alkaa.

Valittu kalibrointitapa maarittdd mink& parametrin mukaan jatketaan:
Datalehti , ks. kohta 9. s. 11.
Painoilla , ks. kohta 9. s. 14.

10
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Datalehti kalibrointi

Kalibrointitapaa kaytetaan kun antureiden datalehdet ovat kaytettavissa, kuormitus
jakautuu tasaisesti tukipisteiden kesken ja hairioita aiheuttavia mekaanisia
tukirakenteita tms. ei laitteistossa ole asennettuna.

Ennen tyon aloittamista pitda olla valittuina yhteiset parametrit. Kuvattuna aikaisemmin
kappaleissa 1. - 8. sivuilla 7 - 10.

9. Muuntokertoimen (voima/massa) muuttaminen.

Jos kalibrointitavaksi on valittu Datalehti kappaleen 8. s. 10 mukaisesti seuraava
parametri on ‘Conv. factor’. Se on lukuarvoparametri , joka on anturin mittayksikon
('esim. Newton) ja lahettimen mittausyksikoén valinen suhdeluku. Tehdasasetusarvo
9.80665 on kayttdkelpoinen:Kunkin anturin Datalehden mittayksikké on Newton (N) ja
mittausyksikkéna kaytetddn massaa eli ‘kg’.

Jos Datalehden ja lahettimen mittayksikot ovat samat suhdeluku on 1.00000.

Paina + , jolloin parametri ‘Conv. factor’ tulee nayttoon.

>
Paina ENTER , jotta voit tehda muutoksen.

>

Parametriarvo etunollan kohdalla vilkkuu kursori, osoittaen valmiuden muutosta varten.
Nyt muutos voidaan tehda numero kerrallaan kohdan 6. s. 9 mukaan.

Conv. factor
9.80665

(Muuntokerroin)

09.80665

Conv. factor

Paina ENTER 2 sekuntia kun suhdeluku parametriarvorivilla on oikea.

>

2 sekuntia

9.80665

Conv. factor

Kursori ja etunolla havidvat naytésta ja uusi suhdeluku on voimassa.

10. Antureiden lukum&aran muutos.
Tassa parametrissd maaritellaan laitteiston tukipisteiden lukumaara mukaanlukien
anturit ja muut kiinteat tukipisteet.

Paina + , jolloin parametri ‘Number of transd’ tulee
nayttoon. (Antureiden lukuméaara)

Numb ft d
> 3um er o rans

Paina D , jos parametrin arvoa muutetaan ja
tee muutos kohdan 6. s. 9 mukaisesti (lukuarvoparametri).

11
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11. Anturin nimelliskuorman syo6tto.

Normaalisti ja luonnollisesti samaan l&hettimeen kytketyilld antureilla on sama koko ja
impedanssi. Anturin Datalehdessé oleva nimelliskoko sen kayttdmissa mittayksikbissa on
syotettava luku. (katso myds muunnoskerroin kohdasta 9. s. 11)

HUOM.! Jos anturin nimellisvoima on esim. 5 kN, niin parametriarvoksi
syotetaan 5000 (N).

Paina T, jolloin parametri ‘Rated load’ tulee nayttoon.

: Rated load (Nimelliskuorma)

2000.0
Paina , jos parametrin arvoa muutetaan ja
tee muutos kohdan 6. s. 9 mukaisesti (lukuarvoparametri).

12. Anturin herkkyyden syotto.
Anturin herkkyys ilmaistuna mV/V on sen mukana toimitettavassa Datalehdessa.
Kiinteille tukipisteille arvoksi syotetdan "0.00000”.

Paina *+ , jolloin parametri ‘Rated output 1’ tulee nayttdon.
Rated output 1 (Herkkyys #1)

Paina D , jos parametrin arvoa muutetaan ja
tee muutos kohdan 6. s. 9 mukaisesti (lukuarvoparametri).

Edell& mainittu toistuu yhtd monta kertaa kuin aikaisemmin mainittu antureiden
lukumaaraksi on syotetty kohdan 10. s. 11 mukaisesti.
Syo6ta parametriarvo jokaiselle tukipisteelle (anturit / kiintea tukipiste).

13. Nollapisteen asetus.

Parametrisséa on nakyvilla punnitusnaytto, jossa on yksi desimaali enemman kuin mita on
askelarvoksi on valittuna (‘Resolution’). Tassa parametrissa tehdaan nollapisteasetus -
laitteisto ilman kuormaa.

Paina *+ , jolloin parametri ‘Set zero’ tulee naytdon ja tarkista ettei laitteiston paalla ole
"ylimaaraista tavaraa”.

Set zero (Nollapisteen asetus)
2 XXXX . XXX kg

Paina ENTER , jotta voit tehda nollauksen.

> Set zero
B +0000.00 kg

Parametriarvorivi on nollia etumerkin ja vilkkuvan kursorin lisaksi.
Paina ENTER 2 sekuntia.

= ——

2 sekuntia

Set zero
0000.000 kg

Kursori haviaa ja nollapiste asetus on voimassa.

12
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14. Nollapisteen siirron ”luku”.

Asennuksen jalkeen voidaan lukea laitteiston oma paino, joka taarattiin pois
edellisessa kohdassa. Kayttokelpoinen tieto myods lahettimen vaihtotilanteessa.

Paina + , jolloin parametri ‘Zero offset’ tulee nayttdon.

Zero offset

Merkitse muistiin nollapistesiirto viritysmuistilistaan, Liite 1.

(Siirretty nollapiste)

15. Poistuminen pika-asennuksesta ‘Quick set-up’.

Paina ESCAPE , jolloin siirryt paavalikkon ‘Main menu Exit set-up’.

o >

Main menu (Paavalikko)
Exit set-up (Poistuminen)

16. Muutosten tallennus.

Ennen pika-asennuksesta poistumista (‘Quick set-up’) uudet parametrit tallennetaan
toiseen muistiin.

Vaihtoehtoisesti uudet arvot voidaan mitatéida ja kaikki parametrit sailyvat

samoina, kuin ennen viritysta.

Paina ENTER , jolloin alivalikko tulee nayttoon.

Save changes?
[::] No Esc. Yes

EIEAREy —

(Tallenna muutokset)
(Ei) (Kyll&)

(Paina @ ( Esc.) jos et halua poistua viritystilasta.)
Paina D (‘Yes’) "kylla” vastaukseksi, jos tallennat uudet arvot muistiin.
Paina by (‘No’) "ei”, jos haluat mitatdida uudet parametriarvot.

Kummassakin tapauksessa pika-asennus (‘Quick set-up’) on valmis ja lahetin siirtyy
kayttotilaan, jolloin ndaytdssa on nykyinen mittausarvo voimassa olevan ja
nayttévalikonmukaiset muut tiedot.

000.00 kg 001
R1:0n R2:0n

AR —

Vaaka on nyt valmis kayttoon.

13



Pika-asennus, Lyhyt kayttdohje

Painoilla kalibrointi

Kyseessa on tarkin kalibrointitapa. Sen suorittamiseen vaaditaan painoja vahintaan
kaksikolmasosaa mitta-alueesta.
Jaljempéana painoillakalibrointi kahdessa pisteessa.

Ennen tyon aloittamista pitaa olla valittuina yhteiset parametrit. Kuvattuina aikaisemmin
kappaleissa 1. - 8. sivuilla 7 - 10.

9. Ensimmaisen kalibrointipisteeen toimenpiteet.

Kun kalibrointitavaksi on valittu painoillakalibrointi ( kohta 8. s.10) seuraava parametri
on ‘Value cal. p.1’. Tassa parametrissa maaritellaan ensimmaisen pisteen paino
vaa'alla.

Paina *+ , jolloin parametri ‘Value cal. p.1’ tulee nayttoon.

Value cal. p.1 (1. Kal.pisteenarvo)

Nayton toisella rivilla ndkyy parametriarvona edellisen kalibroinnin vastaava arvo,
yleensa nolla (= kuormittamaton laitteisto).

Paina ENTER.

D

Naytdssa on nyt punnituslukema (kokonaispaino) lisattyna yhdella desimaalilla
askelarvoasetuksesta ja kursori vasemmassa laidassa.
Tarkista ettei vaa’alla ole ylimaaraista tavaraa.

XXXX . XXX kg

Value cal. p.1l

Paina ENTER uudelleen, jolla muutos tehd&an.

I

Parametriarvo on aiemmin tehdyn alemman kalibrointipisteen arvo varustettuna
etumerkilld ja kursorilla.

Value cal. p.1l
+0000.00 kg

Parametrin sisdltéa voidaan muuttaa kohdan 6. s. 9 (lukuarvoparametri) mukaisesti
vastaamaaan nettokuormituksen mukaista nayttdmaa ( normaalisti nolla).

Paina ENTER kaksi sekuntia.

Value cal. p.l1l
L xxx kg
2 sekuntia

Taman on parametrin viimeinen toimenpide ja ndyttssa on painolukema tassa
kalibrointipisteessa ilman kursoria.

14
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10. Toisen kalibrointipisteen toimenpiteet.
Parametrissa maaritella&n toisen kalibrointipisteen paikka tunnetuilla painoilla.

Paina *+ , jolloin parametri ‘Value cal. p.2’ tulee nayttoon.

Value cal. p.Z2
Nayton toisella rivilla nakyy parametriarvona edellisen kalibroinnin vastaava arvo.
Paina ENTER.

>

Naytdssa on nyt punnituslukema (kokonaispaino) lisattyna yhdella desimaalilla
askelarvoasetuksesta ja kursori vasemmassa laidassa.
Kuormita vaaka tunnetuilla painoilla vhentédén kahteen kolmasosaan mitta-lueesta.

(2. Kal.pisteenarvo)

Value cal. p.2
XXXX . XXX kg

Paina ENTER uudelleen, jotta voit tehda muutoksen.

>

Parametriarvo on aiemmin tehdyn alemman kalibrointipisteen arvo varustettuna
etumerkilld ja kursorilla.

Value cal. p.Z2
+0500.00 kg

Parametrin lukemaa voidaan muuttaa kohdan 6. s. 9 (lukuarvoparametri) mukaisesti
vastaamaaan kuormituksen mukaista nayttamaa (painot).

Paina ENTER kaksi sekuntia

>

2 sekundtia

Value cal. p.2
XXX . XX kg

Taman on parametrin viimeinen toimenpide ja naytéssa on painolukema tassa
kalibrointipisteessa ilman kursoria.

11. Ensimmaisen kalibrointipisteen anturiviesti (ainostaan luku).

Lahettimen vaihdon yhteydessé anturiviestia kalibrointipisteissa voidaan kayttaa sen
kalibrointiasetuksiin.

Paina T, jolloin parametri ‘Transd.sign. p.1’ tulee nayttoon.

Transd.sign. p.1

Merkitse arvo muistiin viritysarvolistaan. Liite 1.

(1. Pisteen anturiviesti)

15



Pika-asennus, Lyhyt kayttdohje

12. Toisen kalibrointipisteen anturiviesti ( ainoastaan luku).

Paina + , jolloin parametri ‘Transd.sign. p.2’ tulee
nayttoon. (2. Pisteen anturiviesti)

Transd.sign. p.2

Merkitse arvo muistiin viritysarvolistaan. Liite 1.

13. Vaa’an nollapisteasetus.

Parametrin naytossa painotieto siséltda yhden desimaalin enemman kuin askellusvélissa
on (‘Resolution’). Kaytetaan kuormittamattoman vaa’an nollaukseen.

Paina *+ , jolloin parametri ‘Set zero’ tulee nayttoéon. Tarkista, ettd vaaka on tyhja.
Set zero

> XXXX . XXX kg

Paina ENTER , jolla asetat arvon nollaksi.

> Set zero
D +0000.00 kg

(Nollapisteen asetus)

Parametriarvo on nyt nolla varustettuna etumerkilla ja vilkkuvalla kursorilla.
Paina ENTER kaksi sekuntia

Set zero

2 sekuntia

Kursori haviaa ja nollapisteasetus on voimassa.

14. Nollapistesiirron tarkistus.

Jalkikateen halutaan usein tietdd kokonais nollapistesiirto, jolloin tiedetddn esim.
séililon ja rakenteiden paino.

Paina + , jolloin parametri ‘Zero offset’ tulee nayttoon.

Zero offset (Siirretty nollapiste)
T2 XXX kg

Merkitse arvo muistiin viritysarvolistaan. Liite 1.
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15. Pika-asennuksesta poistuminen (Exit ‘Quick set-up’).
Paina ESCAPE - paavalikosta poistumiseen (‘Main menu Exit set-up’).

o>

Main menu (Paavalikko)
Exit set-up (Poistuminen)

16. Muutosten tallennus.

Ennen pika-asennuksesta poistuimista (‘Quick set-up’) uudet parametrit tallennetaan
toiseen muistiin.

Vaihtoehtoisesti uudet arvot voidaan mitatdida ja kaikki parametrit sailyvat

samoina, kuin ennen viritysta.

Paina ENTER , jolloin alivalikko tulee nayttoon.

Save changes?
[::] No Esc. Yes

N EINEAy —

(Tallenna muutokset)
(Ei) (Kyllg)

(Paina @ ( Esc.) jos et halua poistua viritystilasta.)
Paina u (“Yes’) ’kylla” vastaukseksi, jos tallennat uudet arvot muistiin.
Paina E (‘NO’) "ei”, joas haluat mitatéida uudet parametriarvot.

Kummassakin tapauksessa pika-asennus (‘Quick set-up’) on valmis ja lahetin siirtyy
kayttétilaan, jolloin naytdssa on nykyinen mittausarvo ja voimassa olevan valikon
mukaiset muut parametriarvot.

000.00 kg 001
R1:0n R2:0n

AR —

Vaaka on nyt valmis kayttoon.
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Parametrien vuokaavio

18

Nakyy valittujen

antureiden arvot.

Kayttotila
Kaynn./Reset 1, L
Punnitustieto Rl:é? 4 k%:gfl

Viritystila, Pika-asennus

Nakyy vain jos

Main mernu |+ Main meru
Quick set—up ) Exit set-up
Y 5
Tarx charx 2
Ehggfzize SI\?ove Esge SYes
5 EEORC
Measurerent unif]
kg
a
Resolution
0.1 kg
&
Capacity
500.0 kg
Sl
Ana. output typq
4-20mA
=L
Calibration type Calibration type Z]‘
Data sheet Deadweight
L &
Conv. factor Value cal. p.l
9.80665 Ely 0.0 kg A
[y Y
Nurer of transd Value cal. p.2
3 *H 500.0 kg A
+ +
& e
Rated load Transd.sign. p.l.
2000.0 0.00000 mV/V
& &
Rated output 1 Transd.sign. p.2.
2.03900 m/vV *H 1.66631 mV/X/
& A
Rated output 2 Set zero .
2.03900 m/vV *H 00123.40 kg
Rl &
Rated output 3 Zero offset .
2.03900 m/v *H 0.00 kg
&
Rt oot 4 |
2.03900 /v
afy
Set zero
00123.40 kg Ly
&
Zero offset
0.00 kg EY,

Pikaasennuksen toimenpiteet vuokaaviona ja ndppaimien toiminta
parametrien tarkistuksessa ja syotossa.

N&kyy vain jos

on muutoksia.
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Perusparametrit AST 3..... Osoite: ....covveevnnneen.
POSIIO/NOLES: ...t e e ettt e e e e e e s bbb e e e e e e e s s nnbbeneaeeaeeeaannnes
Ohjelma: ... SIN: i PVM: s
P_arametri Tehdas Viritys

nimi asetus asetus

Language (Kieli) English
Measurement unit KO i
(Mittausyksikko)

Resolution (Askelvali) 0.1
Capacity (Mitta-alue) 500.0 i s
Ana. output type (Anal.lahto) 4-20MA s e —————
Calibration type (Kalib.tapa) Data sheet ...t
Conv. factor (Suhdeluku) 9.80665 .
Number of transd 3
(Anturien |km)

Rated load (Nim. kuorma) 2000.0 e e
Rated output 1 (Nim. herkk. 1) 2.03900 i e
Rated output 2 (Nim. herkk. 2) 2.03900 s e
Rated output 3 (Nim. herkk. 3) 2.03900 s e
Rated output 4 (Nim. herkk. 4) 2.03900 s e
Value cal. p.1 (Kal.piste 1) 0.0
Value cal. p.2 (Kal.piste 2) 500.0 i e
Transd.sign. p.1 0.00000 .
(Anturiviesti kp 1)

Transd.sign. p.2 1.6663L s s
(Anturiviesti kp 2)

Zero offset (Nolla piste) 0.00

Liite 1
Perusparametrit.
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